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1. OGOLNE WYMAGANIA W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA

f UWAGA! Niestosowanie sie do instrukcji prowadzi do nieprawidiowego montazu,
co moze grozi¢ uszkodzeniem sprzetu lub zagrozeniem zycia uzytkownika.

f UWAGA! Postepowac zgodnie z instrukcjg obstugi. Nalezy zachowac instrukcje na
czas uzywania produktu.

1. Przed rozpoczeciem montazu nalezy dobrze zapoznac sie z niniejszg instrukcjg obstugi, a takze
upewnicé sie czy wszystkie dostarczone komponenty sg w stanie pozwalajgcym na ich instalacje.

2. Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez dzieci, osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badz umystowych czy osoby nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i
wiedzy.

3. Produkt zostat stworzony i zaprojektowany, do uzytku tylko w okreslony sposdb. Kazde nietypowe
uzycie moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia oraz by¢ Zzrédtem potencjalnego niebezpieczenstwa
dla uzytkownikow.

4. Nalezy zadba¢, aby w poblizu zautomatyzowanej bramy nie znajdowaty sie zwierzeta, dzieci oraz
osoby postronne.

5. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzadzeniu nalezy odcig¢ zasilanie.

6. W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zadbac o zabezpieczenie zapobiegajace
przecigzeniom, zapewniajace catkowite odigczenie w warunkach okreslonych przez Ill kategorie
przepieciowa.

7. Z produktem nalezy obchodzi¢ sie delikatnie, chronigc go przed zgnieceniami, uderzeniami,
upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczaé urzadzenia w poblizu
zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia.

8. Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakichkolwiek préb naprawy czy innych modyfikacji bez
kontaktu z wykwalifikowanym serwisem.

9. Niestosowanie sie do instrukcji i uwag w niej zawartych moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia
i utraty gwarancji. W takich przypadkach, nie obowigzuje rekojmia za wady materialne.

10. Firma Elektrobim nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody ptyngce z nieprawidtowego uzycia
wyrobu lub uzycia wyrobu niezgodnie z przeznaczeniem.
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2. OPIS PRODUKTU

Przemystowy naped TECH-1 zostat zaprojektowany jako komplet umozliwiajgcy bardzo tatwe
zautomatyzowanie bram roletowych. Sposdéb pracy przektadni uniemozliwia ruch bramy przy
wytgczonym urzadzeniu, dlatego przy nie ma potrzeby uzywania dodatkowych elementéw
blokujagcych brame. Sitownik posiada wbudowany taincuchowy mechanizm recznego
otwierania bramy, ktdrego mozna uzy¢, aby awaryjnie otworzy¢ brame w przypadku braku

napiecia zasilania.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA TECH-1
ZASILANIE NAPEDU 230 V~ 50 Hz
MOC SILNIKA 500 W
MOMENT SItY 65 Nm
MAKSYMALNA POWIERZCHNIA BRAMY 35 m2
MAKS. WYSOKOSC BRAMY 5m
PREDKOSC PRACY 30 rpm@60% / 50 rpm@100%
MAKSYMALNA ILOSC OBROTOW WALU 18
SREDNICA OTWORU WALU WYJSCIOWEGO 25,4 mm
POZIOM HALASU <50 dB
TEMPERATURA PRACY 220~ +45 °C
STOPIEN OCHRONY IP54
CYKL PRACY 20%
E
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3. MONTAZ

Montaz mechaniczny jednostki napedowej

Urzadzenie mozna montowac tylko na w petni sprawnych i solidnych bramach. Nie wolno montowac¢
& automatu na bramach, ktére zacinajg sie podczas ruchu, poruszajg sie z nadmiernym oporem lub
bramach pokrzywionych.

Skrzydto bramy musi miesci¢ sie w podanych nizej parametrach:
- wysokos¢ max. 5 m
- powierzchnia catkowita max. 35 m?

Nalezy zadbaé¢ o prawidtowe dziatanie prowadnic i rolek prowadzacych brame. Brama nie moze samoczynnie
opadac ani sie wznosi¢ po zatrzymaniu w jakiejkolwiek pozycji. Jednoczesnie musi pracowac na tyle lekko, zeby
do jej unoszenia lub opuszczania nie byta potrzebna wieksza sita, niz jest w stanie wytworzy¢ przecietny cztowiek
przy uzyciu jednej reki.

Montaz poszczegdlnych elementéw urzadzenia przebiega wedtug schematu zamieszczonego ponizej na Rys. 2.

Rys. 2

W pierwszej kolejnosci nalezy przykreci¢ do $ciany ptyte montazowa (2) w taki sposdéb, aby watek napedu bramy
znajdowat sie na Srodku szerokosci wyciecia w ptycie (2). Otwory montazowe w ptycie (2) pozwolg na regulacje
wysokosci instalacji ptyty wzgledem watka, tak aby mozna go byto tatwo ustawi¢ na srodku. Nie nalezy jeszcze
mocno dokrecac srub mocujgcych ptyte do Sciany.

W nastepnej kolejnosci zatozy¢ na watek jedng z tulejek (1) — nie dokrecac jeszcze $rubki blokujgcej. Potem
umiescic klin (4) w gniezdzie, wsuna¢ naped na watek napedowy rolety i zatozy¢ z drugiej strony napedu drugg
tulejke (1). Naped wstepnie przykreci¢ do ptyty montazowej za pomocg czterech srub (3), nie dokrecac srub do
konca.
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Po ztozeniu wszystkiego w podanej kolejnosci i wstepnym skreceniu ,na luzno” nalezy ustawic cato$¢ na watku w
taki sposdb, aby nie byt on wygiety. W tym celu najpierw ostatecznie wyregulowac wysokosc instalacji ptyty (2)
wzgledem watka i mocno dokrecic jg do Sciany. Nastepnie wyregulowac odlegtos¢ montazu jednostki napedowej
od sciany i mocno dokreci¢ jednostke napedowg do ptyty (2) za pomocg Srub (3). W ostatniej kolejnosci dosungé
tulejki blokujgce (1) do jednostki napedowe;j i unieruchomic je na watku dokrecajgc srubki blokujgce.

Montaz centrali sterujacej i podigczenie jednostki napedowej

Obudowe centrali nalezy przymocowac do $ciany za pomocg czterech kotkdow rozporowych. Otwory mocujgce
znajdujg sie w czterech rogach skrzynki sterujgcej (Rys. 8).

Podczas montazu skrzynki na $cianie nalezy pamigtac o tym, ze:

e Wysoko$¢ montazu sterownika powinna wynosi¢ przynajmniej 1,2 m nad podtogg,

e Sterownik jest przeznaczony wytgcznie do montazu w pomieszczeniu. Nie wolno instalowac sterownika w
miejscach narazonych na opady atmosferyczne lub w miejscach, w ktérych moze nastgpic¢ kondensacja
wilgoci.

e Skrzynka sterujaca powinna by¢ zainstalowana pod jednostka napedowg lub w takiej odlegtosci, aby
przewody potgczeniowe nie okazaty sie zbyt krétkie.

UWAGA! Skrzynka sterujagca musi by¢ zamontowana w takim miejscu, aby dostep do wytacznika
& awaryjnego umieszczonego na jej obudowie nie byt w zaden sposob utrudniony. Osoba obstugujaca
urzadzenie musi mie¢ mozliwosc tatwego awaryjnego zatrzymania pracy napedu w kazdej chwili!

Podtaczenie jednostki napedowej do centrali sterujgcej nalezy wykona¢ za pomocg dostarczonych w zestawie
kabli. W gdrnej czesdci obudowy sterownika oraz na obudowie jednostki napedowej nalezy odkreci¢ zaslepki
gniazd, a nastepnie umiesci¢ w ztgczach i dokreci¢ wtyki kabli.

Podczas wktadania wtykow do gniazd zwrdci¢ uwage na profilowania prowadzace, ktére muszg do siebie
pasowa¢ we wtyczkach i gniazdach. NIE WCISKAC WTYCZEK NA SItE! Odpowiednio ustawiona wtyczka wejdzie
na swoje miejsce bez potrzeby uzywania znaczacej sity. Wtyczke wtozy¢ do gniazda az do nakretki mocujacej, a
nastepnie dokrecic¢ z wyczuciem nakretke, ktora dociggnie wtyczke na wtasciwg gtebokos¢ i uszczelni potgczenie.

Montaz fotokomarek

Fotokomorki zwiekszajg bezpieczenstwo uzytkownikow zautomatyzowanej bramy. Nalezy je zainstalowadé w
takim miejscu, aby byty w stanie wykry¢ obiekt mogacy pojawic sie na drodze poruszajacej sie bramy. Warto
rozwazy¢ montaz dwoéch par fotokomorek przed i za brama, aby jeszcze lepiej zabezpieczy¢ obszar wokét niej.

f Nie nalezy montowa¢ odbiornika fotokomérki w mocno nastonecznionym miejscu, poniewaz storice
zaktdci ich poprawng prace. Fotokomorki powinny by¢ zainstalowane min. 30 cm od ziemi.
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4. PODtACZENIE ELEKTRYCZNE

Zalecane minimalne przekroje przewodéw

Podtgczenie sterownika TECH-1 do zasilania i uktadéw peryferyjnych wedtug podstawowej konfiguracji systemu
nalezy wykona¢ przewodami, ktérych minimalne przekroje podano ponizej:

- Zasilanie sieciowe 230VAC: 3x 1,5 mm?
- Fotokomorki:
- odbiornik 4 x 0,5mm?
- nadajnik 2 x 0,5mm?
- Lampa sygnalizacyjna LS-K: 2 x 0,75 mm?
- Przyciski sterowania recznego(opcjonalnie): 4 x 0,5mm? (ilo$¢ zyt zalezna od iloéci przyciskdw)

A Uwaga! Podczas podtaczania zasilania 230VAC nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢, aby unikngé
porazenia pragdem lub uszkodzenia automatu.

& Uwaga! Automat musi by¢ podtagczony do osobnego obwodu zabezpieczonego wytacznikiem
nadpradowym 10A.

Opis ztacz sterownika

Na ponizszym rysunku (Rys. 3) przedstawiono wyglad ptyty sterownika zainstalowanego w jednostce sterujacej
razem z rozmieszczeniem ztgcz.
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N Ztacze zasilania 230V AC
@.
LAMP . L
230V AC Ztacze lampy sygnalizacyjnej 230V
com Masa
Wejscie krancéwki otwarcia drzwi dla pieszych. Dopdki drzwi dla pieszych sg otwarte,
DiD naped nie pozwoli na otwarcie bramy.
Typ wejscia (NC lub NO) ustala parametr ,10 InputMode”.
Wejscie zabezpieczajgce (fotokomérki, listwa przeciwzgnieceniowa, itp.).
iR Aktywowanie wejscia podczas zamykania bramy spowoduje natychmiastowe jej
zatrzymanie, a nastepnie petne otwarcie.
Typ wejscia (NC lub NO) ustala parametr ,10 InputMode”
CcoM Masa
CoOM Masa
24V Woyjscie zasilania 24V/200mA max, biegun dodatni
24V Woyjscie zasilania 24V/200mA max, biegun dodatni
CcoOM Masa
OPEN | Wejscie sterujace, sygnat OTWIERANIA, wejscie typu NO
STOP | Wejscie sterujace, sygnat STOP, wejscie typu NO
CLOSE | Wejscie sterujace, sygnat ZAMYKANIA, wejscie typu NO

Podtaczenie fotokomorek

Schemat podtaczenia fotokomadrek zostat przedstawiony na Rys. 4. Przed podtgczeniem nalezy zdemontowaé

fabryczng

zworke ze zfacza iR i COM. Mozna uzy¢ fotokomdrek z wyjsciem typu NO lub NC, ale nalezy

odpowiednio ustawi¢ parametr , 01 InputMode”. Poprawnie zamontowane fotokomorki nie mogg byc
wzbudzane przez poruszajaca sie brame.

ZLACZE W STEROWNIKU

) -..
A 3

AC/GC 12-7¢y COM NOJNC

Pamigtac o odpowiednim ODBIORNIK NADAINIK
skonfigurowaniu parametru FOTOKOMORKI FOTOKOMORKI
,10 InputMode”
Rys. 4
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Jeslirazem z fotokomérkami bedzie takze podtgczana listwa krawedziowa, to musi ona miec ten sam typ wyijscia,
jak uzyte fotokomorki. Przekazniki wyjSciowe tych urzadzen nalezy potaczy¢ ze soba wedtug zasady:

e roéwnolegle — jesli uzyto fotokomérek i listwy krawedziowej z wyjsciem typu NO,
e szeregowo — jesli fotokomorki i listwa krawedziowa majg wyjscie typu NC.

Tak potgczone ze sobg wyjscia fotokomorek i listwy krawedziowej nalezy razem podtaczy¢ do centrali napedu
TECH-1 pomiedzy styki iR oraz COM.

Podtaczenie urzadzen sterujgcych

Zewnetrzne urzadzenia sterujace (przyciski sterowania recznego, zewnetrzne radioodbiorniki, klawiatury
szyfrowe, sterowanie z instalacji alarmowej, etc.) nalezy podtaczy¢ wedtug schematu z Rys. 5.

|

Oy ZAMKNI}

|

O—9STOP

i

O—OTWORZ

Sygnal ZAMIKNIF

e (RS RS ——
o

VTIPSR Sy Wp—

ZEACZE W STEROWNIKU

|
- o

e 0¥ 5107 DODATKOWE ZEWNETRZNE
sygnat oTwoRz-  UKEADY STERUJACE
e e e e {opcjonalnie)

Rys. 5

Podtgczenie lampy sygnalizacyjnej

Lampe sygnalizacyjng 230V nalezy podtgczy¢ do napedu wedtug schematu z Rys. 6. Lampa musi mie¢ wbudowany
przerywacz. Jesli zostanie podtgczona lampa bez przerywacza, to bedzie ona swieci¢ Swiattem ciggtym tak dtugo,
jak dtugo pracuje jednostka napedowa automatu TECH-1.

ZULACZE W STEROWNIKU

Rys. 6
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Podtaczenie zasilania 230V

& UWAGA! Podtaczajac urzadzenie do zasilania 230V zachowac szczegélng ostroinosé! Napiecie
niebezpieczne!

W sieci zasilajgcej instalacji nalezy we wlasnym zakresie zamontowac odpowiednie zabezpieczenie
A zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajace catkowite odigczenie w warunkach okreslonych przez Ill
kategoria przepieciowa.

A UWAGA! Wiaczenie napiecia zasilajgcego moze nastgpi¢ JEDYNIE po sprawdzeniu wszystkich
wykonanych potaczen elektrycznych i upewnieniu sig, ze s wykonane prawidtowo, a w uktadzie nie
ma zwar¢!

Schemat podtaczenia automatu TECH-1 do sieci zasilajgcej 230V zostat przedstawiony na Rys. 7.

Przewdd fazowy zasilania musi byé podtgczony poprzez wytacznik awaryjny umieszczony na obudowie
urzadzenia, zgodnie z przedstawionym schematem.

Wtyk przewodu zasilajgcego nalezy podtgczy¢ do jednofazowego gniazda 230V wyposazonego w bolec ochronny
i zabezpieczonego wytacznikiem nadpragdowym 6A.

ZLACZE W STEROWNIKU

WYLACZNIK AWARYINY

=N
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5. PROGRAMOWANIE

Panel uzytkownika

Caty panel uzytkownika wraz z wyswietlaczem LCD jest dostepny na obudowie jednostki sterujacej. Opis panelu
zostat podany ponizej na Rys. 8.

9 Wyswietlacz LCD

¥ Przycisk OTWORZ

£9 Przycisk STOP

") Przycisk ZAMKNU

=9 Wytacznik awaryjny

6 Otwory montazowe

Rys. 8

Wyswietlacz LCD wbudowany w jednostke sterujgcg na biezgco wskazuje aktualne parametry pracy napedu. W
celu oszczedzania energii, po 5 minutach bezczynnosci ekran zostanie wygaszony. Ponowne wiaczenie ekranu
nastgpi po nacisnieciu dowolnego przycisku.

Wyglad ekranu gtéwnego przedstawiono na Rys. 9.

W Tabeli 1 wyszczegdlniono zestaw i znaczenie komunikatow, ktére mogg sie pojawic¢ na ekranie gtéwnym.
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Tabela 1. Opis komunikatow wyswietlacza LCD

L

Aktualna pozycja bramy:
e  OPEN - brama w petni otwarta
e STOP - brama w pozycji posredniej pomiedzy catkowitym otwarciem i zamknieciem
e  CLOSE — brama w petni zamknieta

Status sytemu:
e OK-system w stanie czuwania, poprawnie zaprogramowane potozenia kraricowe i sity
e Autoclose (na biatym tle) — aktywna funkcja autozamykania, odliczany jest ustawiony czas
e Manual Mode - aktywny tryb reczny (niepodtgczony silnik lub przemieszczano brame recznie
za pomocg napedu tancuchowego)
e Max Runs — osiggnieta maksymalna ilo$¢ cykli
e Error Code (na biatym tle) — kod btedu (patrz Tabela 3 na str. 17)

Doktadna pozycja bramy (odliczone impulsy).
Stan ,,0” oznacza brame catkowicie otwarta.

Stan wejscia zabezpieczajacego iR.
Symbol iR na biatym tle oznacza zwarcie pomiedzy stykiem iR oraz COM.

Stan wejscia krancowki otwarcia drzwi dla pieszych DiD.
Symbol DiD na biatym tle oznacza zwarcie pomiedzy stykiem DiD oraz COM.

Maksymalna ilos¢ cykli.
Wartos¢ ,,0” oznacza, ze maksymalna ilo$¢ cykli jest nieograniczona.

Typ wejs¢ dodatkowych zabezpieczen (iR oraz DiD).
e NC- wejscia ustawione w tryb NC
e NO —wejscia ustawione w tryb NO

© Q9000006 O

Licznik wykonanych cykli.
Licznik wskazuje aktualng ilos¢ wykonanych petnych cykli otwarcia/zamkniecia.
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Konfiguracja funkcji sterownika

Jednostka sterujgca automatu TECH-1 posiada szereg funkcji, ktore okreslajg sposéb pracy napedu oraz jego
reakcje na stany awaryjne, mogace wystapi¢ podczas eksploatacji produktu. Procesowi ustawiania tych funkcji
trzeba poswieci¢ nalezytg uwage, poniewaz niektdre majg bardzo znaczacy wptyw na bezpieczenstwo
uzytkowania sprzetu.

Zestaw funkgji, ich znaczenie i dostepne opcje sg opisane doktadnie w Tabeli 2.

Tabela 2. Opis parametrow sterownika.

Funkcja Opis

Programowanie pozycji kranncowych.

B Limi tlon 1k

Patrz opis na stronie 15.

Kierunek pracy silnika.
0 —do przodu
1 —do tytu (wartos¢ domysina)
Kierunek pracy silnika musi byé ustalony w taki sposdb, aby przycisk H

o
brame otwierat, a przycisk &% zamykat.

A1 Motorbir

UWAGA! Kazdorazowa zmiana wartosci parametru 01 MotorDir wymaga
przeprowadzenia procedury programowania pozycji kraicowych (parametr
00 LimitLrn).

Cofniecie po napotkaniu przeszkody.
0 — wytgczone (wartos¢ domysina)
1 - wigczone
A Jesli funkcja jest wytgczona, to po napotkaniu przeszkody brama sie

B2 =atelyrs

zatrzyma. Wiaczenie funkcji spowoduje, ze brama sie zatrzyma, a nastepnie
wycofa. Czutos¢ wykrywania przeszkody okresla parametr 03 RvrsVal.
UWAGA! Nawet pomimo istnienia tej funkcji, zainstalowanie fotokomérek
i/lub listwy krawedziowej na bramie jest OBOWIAZKOWE.

Czutos¢ uktadu przecigzeniowego wykrywania przeszkod.
0 - 100 (wartosc¢ domysina: 20)

= Bur st Im mniejsza ustawiona wartos¢, tym mniejszy opér bedzie potrzebny, aby
system zatrzymat brame. Zachowanie sie bramy po wykryciu w ten sposdb
przeszkody jest okreslone parametrem 02 SafeRvrs.

Predkos¢ otwierania bramy.
| = 1 30— 100 (wartos¢ domysina: 60)
= Im mniejsza bedzie ustawiona wartos$¢, tym wolniejsza bedzie predkosc

P Opnspes

otwierania bramy.

Predkos¢ zamykania bramy.

30— 100 (wartos¢ domysina: 60)
Im mniejsza bedzie ustawiona wartos¢, tym wolniejsza bedzie predkosé
zamykania bramy.

ES Claipeed
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Ko Wi owiaTop

Hamowanie przed zatrzymaniem.

1-1000 (wartos¢ domysina: 300)
Im mniejsza bedzie ustawiona wartosé, tym krétsza bedzie droga
hamowania przed osiggnieciem przez brame pozycji kranicowych.

Automatyczne zamykanie bramy.

0 — wytgczone (wartos¢ domysina)

1 —wtaczone
Kiedy funkcja jest wtaczona, brama automatycznie zamknie sie po czasie
ustawionym w parametrze 08 ACDelay.

B8 fzle|ay

Czas autozamkniecia bramy.

3 -600 sek. (wartos¢ domysina: 10)
Brama zamknie sie samoczynnie po ustawionym czasie, jesli funkcja
automatycznego zamykania jest wtgczona w parametrze 07 AutoClos.

19 Llapk Mol

Tryb sterowania przyciskami.

0 — chwilowe nacisniecie (wartos¢ domysina)

1 — przytrzymanie
W trybie chwilowego nacis$niecia kazde krétkie nacisniecie przyciskéw
sterujgcych wywota petne otwarcie lub zamkniecie bramy.
W trybie przytrzymania brama bedzie sie poruszaé tak dtugo, jak dtugo jest
wecisniety przycisk — puszczenie go natychmiast zatrzymuje brame. Po
dojechaniu do pozycji kraricowej brama zatrzyma sie automatycznie nawet
jesli przycisk sterujacy nadal bedzie wcisniety.

10 Trpp e ds
W inputhi

Typ wejs¢ dodatkowych zabezpieczen (iR oraz DiD).

0 — wejscie typu NO

1 —wejscie typu NC (wartos¢ domysina)
Ustawienie wejscia typu NO wymaga, aby styk wejsciowy zostat zwarty do
masy w przypadku, kiedy urzadzenia zabezpieczajgce wykryjg przeszkode.
Ustawienie wejscia typu NC wymaga, aby w momencie wykrycia
przeszkody, styk wejSciowy zostat odtgczony od masy.

Maksymalna ilos¢ cykli.

100 — 99900 (wartos¢ domysina: 99900 — licznik nieaktywny)
Po osiggnieciu maksymalnej ustawionej ilosci cykli otwarcia/zamkniecia
naped przestanie dziata¢ automatycznie, a wysSwietlacz pokaze komunikat
,Max Runs”. Mozliwa bedzie wytgcznie reczna obstuga bramy za pomoca
tancucha. Ponowne sterowanie automatyczne bedzie mozliwe tylko po
ustawieniu innej wartosci parametru lub po wytgczeniu tej funkcji.
Ustawienie wartosci parametru na 99900 catkowicie wytacza licznik cykli.

Jezyk menu.
0 — jezyk chinski
1 —jezyk angielski (wartos¢ domysina)

Resetowanie do ustawien fabrycznych.

0 — reset nieaktywny

1 — aktywowanie procedury resetu
Po wybraniu wartosci ,1” nalezy potwierdzi¢ wybdr przyciskiem :@J‘ .
Wszystkie parametry zostang zresetowane do ich domysInych wartosci.
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Ustawianie parametréw sterownika:

1.

Aby wywota¢ menu konfiguracji ustawien sterownika nalezy w stanie czuwania wcisng¢ jednoczesdnie i
przytrzymac przyciski [ﬁ: oraz @ Numer i nazwa oraz wartos¢ pierwszego z parametréw pojawig sie po
okoto 2 sekundach.

wy 2
Po wywotaniu menu konfiguracji przyciskami &% oraz &% wybrac ustawiany parametr. Zatwierdzi¢ wybor
krotkim nacisnieciem przycisku kr@ . Liczbowa wartos¢ parametru zacznie migac.
Ustawié wartos¢ wybranego parametru za pomoca przyciskéw [0: oraz [ﬁ': Zatwierdzi¢ ustawiong wartosc
krétkim nacisnieciem przycisku kr@ .
Po ustawieniu wszystkich wymaganych parametréow zatwierdzi¢ wszystkie wprowadzone ustawienia

=
przytrzymujac przyciskI@J przez 3 sekundy. Sterownik opusci tryb ustawiania parametréw i przejdzie do
trybu czuwania (na wyswietlaczu LCD widoczny ekran gtéwny).

Regulacja potozen krancowych

Aby wyregulowac wytgczniki krarnicowe nalezy w pierwszej kolejnosci ustawi¢ poprawny kierunek pracy silnika

[ a
(parametr ,,01 MotorDir”) tak aby przy nacisnieciu przycisku D brama sie otwierata, a przy nacisnieciu przycisku

&% brama musi sie zamykac.

Regulacja wytacznika otwarcia i pozycji zamkniecia:

Regulacja pozycji krancowej otwarcia bramy wymaga
odpowiedniego ustawienia krzywki ZIELONEJ, do ktérej mozna sie
dostac odkrecajgc pokrywke w gérnej czesci jednostki napedowe;j.

Regulacja potozen kraricowych bramy przebiega wedtug ponizszej
sekwencji krokow:
1. Uruchomi¢ w menu regulacje parametru ,00 LimitLrn” —
wartosc¢ liczbowa parametru musi migac.
2. Zapomocy przycisku rﬂ: ustawi¢ brame w docelowej pozycji
catkowitego otwarcia.
3. Kluczykiem imbusowym 9 poluzowac srubke blokujgca e

krzywke o i obrdci¢ krzywke tak, aby wcisneta krancéwke
(4 ]

4. Kiedy krzywka wcisnie krancéwke, wartos¢ parametru
zmieni sie na ,0”. Wtedy nalezy zablokowa¢ krancéwke za
pomoca srubki e przy uzyciu kluczyka imbusowego 9

5. Nacisngé¢ krotko przycisk [ﬂ: w celu potwierdzenia
ustawienia pozycji otwarcia.

6. Nastepnie ustawi¢ brame w pozycji catkowitego zamkniecia

.
za pomoca przycisku kbz

7. Jeslibrama jest juz ustawiona we wtasciwej pozycji, nacisngé
krotko przycisk kr@ w celu zatwierdzenia ustawien. Wartos¢
liczbowa parametru ,,00 LimitLrn” przestanie migac.

8. Nacisng¢ jeszcze raz przycisk@ i przytrzymac przez 3 sek.
Sterownik opusci tryb programowania i przejdzie w tryb
czuwania (na wyswietlaczu LCD widoczny ekran gtéwny).
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6. INNE CZYNNOSCI

Awaryjne otwieranie bramy

W przypadku zaniku energii elektrycznej,
wystgpienia potrzeby regulacji bramy
przy montazu lub tez po osiggnieciu
maksymalne;j liczby cykli
otwarcia/zamkniecia, mozliwa jest reczna
obstuga bramy za pomocg mechanizmu
tancuchowego wbudowanego w naped
(Rys. 11).

Aby otworzy¢ lub zamkngé brame recznie
nalezy ciggnac¢ taricuch zamontowany w
dolnej czesci napedu. Wyswietlacz po
chwili wskaze komunikat ,Manual
Mode”. Reczne otwieranie i zamykanie
bramy bedzie sie odbywac powoli.

Podczas operowania faricuchem nalezy

uwazac, aby nie byt on splatany. tanicuch
musi zwisa¢ swobodnie spod jednostki RyS 11 L
napedowej. Jesli jest za dtugi, nalezy go

skrécié, rozginajgc jedno ogniwo (cynkowane na ztoty kolor) i odcinajgc odpowiednio fragment tancucha.
Nastepnie zapig¢ fanicuch w catos¢, z powrotem zaginajgc ogniwo.

=
Aby powrdci¢ do automatycznego trybu sterowania bramga nacisngé i przytrzymac przycisk @) do momentu, az

[/ =]
wyswietlacz pokaze komunikat ,,0K”. Nastepnie nacisng¢ przycisk () lub h’ba Brama catkowicie sie otworzy. Od
tego momentu tryb pracy automatycznej jest aktywny.

Konserwacja

Przynajmniej raz na rok:

- Sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawionych parametrow

- Sprawdzi¢ stan elementdw mocujacych i tancucha jednostki napedowe;j
- Sprawdzi¢ stan prowadnic i rolek bramy

Przynajmniej raz na tydzien:
- Sprawdzenie poprawnosci dziatania fotokomérek i innych urzadzen zabezpieczajacych, jesli sg zainstalowane
- Sprawdzenie poprawnosci dziatania zabezpieczenia przecigzeniowego

Odpowiednio do potrzeb:
- czyszczenie urzadzenia
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7. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Tabela 3. Kody btedow.

Kod btedu Znaczenie i mozliwe przyczyny Rozwigzanie
) . . 1. Zmniejszy¢ odpowiednio predkos¢
Zbyt duzy pobor pradu przez silnik. otwierania i zamykania bramy (parametry 04 i
1. Zbyt duza predkos¢ pracy napedu. 05).
Err001 2. Sterownik jest niedopasowany do silnika. 2. Uzy¢ wiasciwego sterownika.
OverCrnt B ) ) .
3. Zbyt duze opory poruszania sie bramy. 3. Sprawdzi¢ stan techniczny bramy i usunac
nieprawidtowosci.
4. Brama jest zbyt duza lub za ciezka.
4. Wymieni¢ naped na mocniejszy.
Silnik jest zatrzymany. 1. Sprawdzi¢ stan techniczny bramy i usungé
1. Zbyt duze opory poruszania sie bramy. nieprawidtowosci.
Err002 L .
DoorStall | 2 Brama jest zbyt duza lub za ciezka. 2. Wymienic¢ naped na mocniejszy.
3. Nieprawidfowe podtaczenie silnika do 3. Sprawdzic kabel faczacy silnik ze
sterownika. sterownikiem.
Zbyt wysokie napigcie na silniku. 1. Zmniejszy¢ predko$¢ zamykania bramy
Err003 2 (
parametr 05).
OverVitg 1. Za wysoka predkos¢ pracy napedu 3 o .
2. Za wysokie napiecie zasilania napedu. 2. Sprawdzi¢ napiecie zasilania napedu.
Err004 | Zbyt niskie napigcie na silniku.
1. Sprawdzi¢ napiecie zasilania napedu.
UnderVItg | 1 7za niskie napiecie zasilania napedu.
Bfad wytacznika kraficowego otwierania. 1. Sprawdzi¢ i wyregulowaé ustawienie
Err005 | 1. Krzywka wytacznika ustawiona krzywki wytacznika kraicowego otwierania.
UpLimitFl | nieprawidtowo. 2. Sprawdzi¢ czujnik Halla oraz kabel taczacy
2. Nieprawidfowy sygnat z czujnika Halla. silnik ze sterownikiem.

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r. o zuzytym sprzecie elektronicznym zabronione jest umieszczanie

tacznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego kosza. Uzytkownik, ktéry

zamierza pozby¢ sie produktu, jest zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego lub elektrycznego do

punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m. in. przez sprzedawcéw hurtowych i detalicznych
tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne prowadzace dziatalnos¢ w zakresie odbierania odpaddw.
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8. DEKLARACIA

Deklaracja zgodnosci
nr. 33/11-2023

Zgodnos¢ z Dyrektywami: 2014/35/UE (LVT); 2006/42/WE (MD)

Nazwa dostawcy: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spéika komandytowa

Adres: Aleja, Solidamosd” 68/121, 00-240 Warszawa, Polska

Osoba odpowiedzialna za zredagowanie dokumentadji technicznej: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa
Typ produktu: naped do bramy przemyslowe]

Model: TECH-1

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa odwiadcza, na whasng odpowiedzialnosc, ze wyzej wymieniony produkt jest
2godny z nastepujacymi dyrektywami:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/35/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizagi
ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do udostepnlania na rynku sprzetu elektryaznego przewidzianego
do stosowania w okreslonych granicach napigda (wersja przeksztalcona).

Ponadto produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych maszyn nieukoficzonych:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2006/42/WE z 17 maja 2006r. w sprawie maszyn, zmienlajaca
dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Speinione wymagania podstawowe: 1.1.1; 1.1.2, 1.1.3; 1.2.1; 1.2.6; 1.5.1; 1.5.2; 1.5.5; 1.5.6; 1.5.7; 1.5.8; 1.5.10; 1.5.11
Zabrania sie uruchomienia maszyny nieukoriczonej, kiedy maszyna konicowa, do ktdrej ma zosta¢ wbudowana nie uzyska
odpowiedniej deklaracji 2godnosc 2qodne] z dyrektywa 2006/42/WE o ile taka procedura jest konleczna.

ELEKTROBIM Sp. 2 0.0. spétka komandytowa zobowigzuje sig do przekazania informacji dotyczacych maszyn na
odpowiednio uzasadniong prosbe od wiadz krajowych.

Przy uzydiu maszyny nieukoficzone] w kraju europejskim, w ktdrym jezyk urzedowy Jest inny niz jezyk niniejszej deklaradji,
importer zobowlgzany jest do dofgczenia stosowneqo tlumaczenia jako zatgcnik do tego dokumentu.

Zastosowano Normy Techniczne:
EN 1S0 12100:2010, EN 60204-1:2006 / A1:2009 / AC:2010

Dekiaracja Zgodaeic nie obejmuje wszelkich modemizaci dokemamych niezgednie 2 instrukcy obshugl,

Warszawa, 30 listopada 20231,

ELEKTROBIM
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