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A UWAGA! Niestosowanie sie do instrukcji prowadzi do nieprawidtowego montazu, co
moze grozi¢ uszkodzeniem sprzetu lub zagrozeniem zycia uzytkownika.

n UWAGA! Postepowac zgodnie z instrukcjg obstugi. Nalezy zachowaé instrukcje na
czas uzywania produktu.

1. Przed rozpoczeciem montazu nalezy dobrze zapoznac sie z niniejszg instrukcjg obstugi, a
takze upewnic sie czy wszystkie dostarczone komponenty s3 w stanie pozwalajgcym na ich
instalacje.

2. Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez dzieci, osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badZz umystowych czy osoby nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy.

3. Produkt zostat stworzony i zaprojektowany, do uzytku tylko w okreslony sposéb. Kazde
nietypowe uzycie moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia oraz by¢ zrodtem potencjalnego
niebezpieczenstwa dla uzytkownikow.

4. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzadzeniu nalezy odcig¢ zasilanie.

5. Z produktem nalezy obchodzi¢ sie delikatnie, chroniac je przed zgnieceniami, uderzeniami,
upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczaé urzadzenia w
poblizu Zzrodet ciepta i nie wystawiaé go na dziatanie otwartego ognia.

6. Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakichkolwiek préb naprawy czy innych
modyfikacji bez kontaktu z wykwalifikowanym serwisem.

7. Niestosowanie sie do instrukcji i uwag w niej zawartych moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia i utraty gwarancji. W takich przypadkach, nie obowigzuje rekojmia za wady
materialne.

8. Firma Elektrobim nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne szkody ptynace z nieprawidtowego
uzycia wyrobu lub uzycia wyrobu niezgodnie z przeznaczeniem.
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NAPIECIE ZASILANIA 12-24 VDC
MAKSYMALNY PRAD 15 A (domysinie max 10A)
LICZBA OSI 2

DtUGOSC PRZEWODU CZUJNIKA SWIATLA ~3m
TEMPERATURA PRACY -20°C ~ 60°C
WYMIARY (BEZ DLAWIC KABLOWYCH) 185 x 125 x 45 mm
KLASA SZCZELNOSCI IP64

STE-SOL2 jest sterownikiem do dwuosiowych trackeréw fotowoltaicznych. Zapewnia on sterowanie
ruchem paneli w dwéch osiach: wschdd-zachdd oraz pétnoc-potudnie, co skutkuje efektywniejszym
pozyskiwaniem energii z promieni stonecznych. Kontroler ten pozwala na sterowanie silnikami o
napieciu 12 lub 24V DC i pradzie do 15A. Na wyposazeniu znajduje sie zewnetrzny czujnik swiatta, za
pomocg ktérego urzadzenie inicjuje ruch instalacji fotowoltaicznej. Ponadto system mozna
rozbudowac o czujnik wiatru oraz kraricowe wytaczniki bezpieczenstwa. Solar tracker STE-SOL2 dzieki
wygodnym przyciskom oraz wyswietlaczowi LCD jest prosty w konfiguracji.

Sitowniki powininny byé wyposazone w wewnetrzne kraincowki. W przypadku zastosowania
sitownikéw bez wbudowanych krancéwek, do sterownika mozna podigczy¢ zewnetrzne wytgczniki
krancowe (nalezy dokupi¢ je osobno).

Sterownik jest zasilany napieciem w zakresie 12—-24 VDC. Na wyjscie sterujgce sitownikami podawane
jest petne napiecie zasilania sterownika, wiec nalezy uzy¢ sitownikdéw, ktérych nominalne napiecie
zasilania jest zgodne z napieciem podtgczonym do sterownika STE-SOL2.

Zasada dziatania sterownika systemu nadgzinego jest dos$¢ prosta i polega na ustawianiu paneli
fotowoltaicznych w najwydajniejszej pozycji. Dzieje sie to za pomocy informacji z czujnika swiatta. Po
poprawnej konfiguracji urzadzenia, sprawdza ono w ustawionych odstepach czasowych stopien
oswietlenia czujnika z przestonami. Jesli ktéras sekcja diod jest niedoswietlona, sterownik przestawi
panel tak, aby byty one oswietlone réwnomiernie. Wieczorem cykl pracy konczy sie, a panele wracajg
do pozycji startowej, czekajgc na wschdd stonca.
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Przed przystgpieniem do montazu urzadzenia upewnij sie, ze napiecie zasilania jest

odtaczone.

MONTAZ CZUJNIKA POLOZENIA SEONCA

Sposob utozenia czujnika na konstrukcji schematycznie przedstawiono na Rys. 1.
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W

Rys. 1.
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E

Rys. 2.

Optyczny czujnik potozenia storica nalezy
przymocowac na konstrukcji nosnej paneli
w taki sposéb, aby nie byt on niczym
zastoniety i modgt bezposrednio widziec¢
storice. Do przymocowania czujnika nalezy
uzy¢ dwéch srub lub wkretéw o srednicy 6
mm i za ich pomoca przykrecié¢ czujnik do
konstrukcji. Rozstaw otworéw mocujgcych
czujnik wynosi 40 mm.

Dtawica kablowa razem z wyprowadzonym
z czujnika przewodem muszg by¢ zwrécone
w kierunku potudniowym S w momencie,
kiedy panele znajdujg sie w potozeniu
srodkowym pomiedzy wschodem E i
zachodem W (patrz Rys. 2). Ptaszczyzna
podstawy czujnika powinna by¢ rownolegta
do ptaszczyzny paneli.

Kabel wychodzacy 1z czujnika nalezy
przeprowadzi¢ po konstrukcji do miejsca
montazu sterownika taka drogg, aby
podczas ruchu konstrukcji nie mégt on ulec

uszkodzeniu wskutek nadmiernego wyginania sie lub w wyniku zmiazdzenia go elementami

konstrukcji nosnej paneli. Kabel powinien zosta¢ poprowadzony w dodatkowej ostonie (peszel

lub rurka PCV) zapewniajgcej ochrone przed wptywem warunkéw atmosferycznych i urazami

mechanicznymi.

UWAGA! Przewdd od czujki do sterownika nalezy przymocowaé do konstrukcji

nosnej paneli tak, aby nie wisiat luzno, poniewaz stwarza to niebezpieczenstwo

uduszenia osoby lub zwierzecia w wyniku zaplatania sie w luzny kabel.
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MONTAZ STEROWNIKA

Sterownik nalezy przymocowaé w takim miejscu, aby nie byt narazony na dziatanie wysokiej
temperatury lub ognia oraz nie w bezposrednim nastonecznieniu. Dtawice kablowe muszg by¢
skierowane w dot. Jesli sterownik bedzie narazony na deszcz, to musi by¢ zainstalowany tak,
aby we wnece obudowy, w ktérej znajduje sie ekran i przyciski sterujgce nie mogta sie
gromadzi¢ woda.

Sterownik nalezy przymocowac czterema S$rubami lub wkretami o s$rednicy 4 mm. Do
mocowania sterownika stuzg tapy z otworami znajdujgce sie po bokach tylnej czesci obudowy.
Otwory mocujgce sterownik majg rozstaw jak na Rys. 3.

q E

174 mm
o

60 mm

O o
@l J®

Rys. 3.

Sterownik nalezy przykreci¢ do rownej powierzchni, tak aby obudowa nie byta w zaden sposéb
wygieta Srubami mocujgcymi do podtoza, poniewaz spowoduje to nieréwne doleganie
pokrywy do uszczelki i urzadzenie utraci deklarowang klase szczelnosci wskutek btednego
montazu.

Przewody nalezy wprowadzié¢ do sterownika przez dtawice kablowe zainstalowane w dolnej
Sciance obudowy. Po przeprowadzeniu przewodow nalezy starannie dokrecié¢ dtawice aby
dobrze uszczelnié przewody w przepustach.
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A Wszystkich potaczen elektrycznych nalezy dokonywacé na wytgczonym zasilaniu.

SCHEMAT POLACZEN ELEKTRYCZNYCH

Widok PCB sterownika i schemat pofgczen uktadu przedstawiony zostat ponizej na Rys. 4.
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OPIS ZtACZ | DIOD KONTROLNYCH

Ztacza
G Wspdlna masa dla wejs¢ E, W, S, N
E Sygnat czujnika potozenia storica — kierunek wschodni
Solar w Sygnat czujnika potozenia stonca — kierunek zachodni
sensors S Sygnat czujnika potozenia storica — kierunek potudniowy
N Sygnat czujnika potozenia stonca — kierunek pétnocny
+ Zasilanie czujnika storica (+5V)
Wind V+ Zasilanie czujnika predkosci wiatru (+12V)
speed G Masa zasilania czujnika predkosci wiatru
>ensor IN Sygnat czujnika predkosci wiatru (0...5V)
W/E OUT Wyijscie na sitownik wschdd-zachéd, zmienna polaryzacja napiecia
+DCIN - Wejscie zasilania 12-24V DC. Uwaga na polaryzacje!
S/N OUT Wyijscie na sitownik potnoc-potudnie, zmienna polaryzacja napiecia
G Wspdlna masa wejS¢ E, W, S, N
E Wejscie krancowki wschodniej, wejscie typu NO
Limit W | Wejscie kraricowki zachodniej, wejscie typu NO
switch S Wejscie kraricdwki potudniowej, wejscie typu NO
N Wejscie krancowki potnocnej, wejscie typu NO
+ Zasilanie +12V (tylko do krancéwek elektronicznych)
Diody LED
D13 | Swieci podczas ruchu trackera w kierunku zachodnim

Stan pracy D14

Swieci podczas ruchu trackera w kierunku wschodnim

sterownika [ p2

Swieci podczas ruchu trackera w kierunku pétnocnym

D3

Swieci podczas ruchu trackera w kierunku potudniowym
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PRZED PIERWSZYM WtACZENIEM ZASILANIA

Przed pierwszym podtgczeniem zasilania koniecznie nalezy sie upewni¢ o poprawnosci
wszystkich potaczen, tak aby w uktadzie nie byto zadnych przypadkowych zwaré, ktére
mogtyby uszkodzi¢ sterownik.

Podczas podtgczania zasilania do uktadu zwrdci¢ szczegdlng uwage na polaryzacje.
Nieprawidiowe podigczenie biegundéw zasilania spowoduje natychmiastowe
uszkodzenie urzadzenia.

Sterownik jest wyposazony w bezpiecznik samochodowy, umieszczony w podstawce na ptycie
PCB sterownika. Domyslnie w podstawce umieszczony jest bezpiecznik 10A. W przypadku
uzywania sitownika o wiekszym lub znacznie mniejszym poborze pradu, nalezy zmienié
bezpiecznik na odpowiedni (max 15A).

OPIS PRZYCISKOW STERUJACYCH

Nazwa . .
przycisku Funkcja przycisku
SET e Wiaczanie trybu manualnego sterowania trackerem (krotkie nacisniecie, <1s)

e Wchodzenie w tryb programowania parametrow (dtugie nacisniecie, >5s)

e Zatwierdzanie ustawien i wychodzenie do ekranu podstawowego (krétkie
QUIT nacisniecie, <1s)
e Wiaczanie/wytaczanie podswietlenia (dtugie nacisniecie, >5s)

e W trybie programowania zwieksza wartos¢ ustawianego parametru
N+ (przytrzymanie przycisku powoduje szybka zmiane wartosci)
e W trybie manualnym wiacza ruch trackera na pétnoc.

e W trybie programowania zmniejsza wartos¢ ustawianego parametru
S+ (przytrzymanie przycisku powoduje szybka zmiane wartosci)
e W trybie manualnym witgcza ruch trackera na potfudnie.

e Przetaczanie pomiedzy parametrami w trybie programowania
e W trybie manualnym witgcza ruch trackera na zachdd.

e Przetaczanie pomiedzy parametrami w trybie programowania

E+
e W trybie manualnym wtgcza ruch trackera na wschéd.

ELEKTRO
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PIERWSZE WEACZENIE ZASILANIA | KONTROLA POPRAWNOSCI
PRACY TRACKERA (TRYB MANUALNY)

Po podfaczeniu zasilania do sterownika, na wyswietlaczu ukaze sie widoczny nizej ekran
powitalny:

AMYC——3

Nastepnie urzgdzenie przejdzie w stan domysInej pracy z wyswietlaniem ekranu podstawego
(przyktad ponizej).
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Kontrola poprawnosci pracy trackera polega na sprawdzeniu czy kierunek pracy sitownika
odpowiada kierunkowi wskazywanemu na wyswietlaczu, oraz czy zakres ruchu i punkty
zatrzymania sie platformy w skrajnych pozycjach sg odpowiednie. Aby wykonac¢ to
sprawdzenie nalezy wykorzysta¢ tryb manualny MT.

Aby wejs¢ w tryb manumalny MT nalezy krotko ( <1s ) nacisng¢ przycisk SET. Sterownik
zasygnalizuje wejcie do trybu MT odpowiednig informacjg na wyswietlaczu (przyktadowy
widok ponizej.

MT E=3.808 L=8, 61
E 5S5:8.81 N:g, 86

Przyciskami W+, E+, N+ oraz S+ nalezy uruchomi¢ ruch trackera. Kierunek poruszania sie
platformy musi odpowiadac kierunkowi wskazywanemu przez sterownik (W — zachdd, E —
wschdd, N — pétnoc, S — potudnie). Jesli platforma porusza sie w przeciwnym kierunku niz
wskazywany na wyswietlaczu, nalezy wytaczy¢ zasilanie sterownika i zamieni¢ polaryzacje
podfaczenia sitownika, ktory pracowat w niewtasciwym kierunku.

Po ewentualnej korekcie podtaczenia sitownika, jeszcze raz skontrolowaé poprawnosé pracy
trackera, korzystajgc z trybu manualnego MT i jesli wszystko jest poprawnie, mozna wyjs¢ z
trybu MT do ekranu podstawowego poprzez krétkie nacisniecie przycisku QUIT.
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TRYB PRACY AUTOMATYCZNEJ

Podczas pracy w trybie automatycznym, sterownik bierze pod uwage natezenie oswietlenia
czujnika stonca oraz predkos¢ wiatru (jesli jest podfagczony dodatkowy czujnik predkosci
wiatru) i w zwigzku z tym moze sie znajdowaé w jednym ze standw wyszczegdlnionych w

ponizszej tabeli.

Nazwa
stanu

Realizowana funkcja

SH

Jesli czujnik storica na ktédrymkolwiek kierunku zarejestruje przez czas minimum
T13 wzrost naswietlenia powyzej wartosci progowej (warto$¢ napiecia
wyjsciowego wieksza niz V3), to sterownik wchodzi w tryb podazania za
stoncem. Sprawdzanie rdéznicy pozioméw oswietlenia kierunkéw W i E czujnika
storica odbywa sie zawsze po uptywie czasu TX, a na kierunkach N i S po uptywie
czasu TY. Jesli w momencie zakoriczenia odliczania czasu TX lub TY réznica
poziomow oswietlenia czujnikdw na poszczegdlnych osiach bedzie wieksza niz
parametr V1, to sterownik witgczy ruch trackera w odpowiednim kierunku do
momentu, az o$wietlenie czujnika storica na danej osi sie wyréwna (rdznica
bedzie mniejsza od V1). Od tego momentu rozpocznie sie nowe odliczanie czasu
TXiTY.

SL

Jesli zapadnie zmrok albo spadnie ilos¢ swiatta na skutek silnego zachmurzenia
i czujnik na zadnym z kierunkéw nie bedzie miat wystarczajgcego naswietlenia
(wartos¢ napiecia wyjsciowego mniejsza niz V3), to rozpoczyna odliczanie czasu
T8. Jesli przed uptywem tego czasu natezenie naswietlenia czujnika storca nie
wzrosnie powyzej wartosci progowej, to sterownik wykona ruch trackera na
wschéd (czas trwania T9) i potnoc (czas trwania T11), po czym uruchomi ruch na
zachdd (czas trwania T10) i potudnie (czas trwania T12). Nastepnie wejdzie do
stanu SL LOCK.

SL LOCK

Stan zablokowania ruchu trackera i oczekiwania na wschéd storica oraz wzrost
natezenia oswietlenia czujnika powyzej wartosci progowej na ktérymkolwiek
kierunku (wartos¢ napiecia wyjsciowego wieksza niz V3). Od momentu wzrostu
natezenia oswietlenia powyzej progu sterownik rozpoczyna odliczanie czasu
T13 i jesli przed uptywem tego czasu oswietlenie czujnika nie spadnie ponizej
wartosci progowej V3, to sterownik przejdzie w stan SH.

FS

Wykryto zbyt duzg predkosé wiatru (wartos¢ napiecia wyjsciowego czujnika
wiatru wieksza, niz parametr V2). Jesli podmuch wiatru bedzie trwat dtuzej niz
3 sekundy, to tracker najpierw wykona ruch na wschéd (czas trwania T3) i
pétnoc (czas trwania T5), po czym uruchomi ruch na zachdd (czas trwania T4) i
potudnie (czast trwania T6). Nastepnie wejdzie w stan FS LOCK.

FS LOCK

Stan zablokowania ruchu trackera i oczekiwania na ostabniecie wiatru (spadek
wartos$ci napiecia wyjsciowego czujnika wiatru ponizej parametru V2). Czas
zablokowania bedzie nie mniejszy niz parametr T7. Jesli przed uptywem czasu
T7 predkos¢ wiatru spadnie ponizej wartosci progowej, to sterownik przejdzie
do trybu normalnego sledzenia storica. Jesli po uptywie czasu T7 predkos¢
wiatru nadal bedzie zbyt duza, to sterownik rozpocznie ponowne odliczanie
czasu T7.
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W trybie automatycznym w dowolnym z wymienionych stanéw mozna za pomoca przyciskow
W+ oraz E+ zmieniaé wyswietlane na ekranie wartosci napie¢ (podawane w woltach):

e napiecia wyjsciowe czujnika storica na kierunkach E, W
e napiecia wyjSciowe czujnika storica na kierunkach S, N
e napiecie wyjsciowe czujnika predkosci wiatru F oraz napiecie zasilania V

PROGRAMOWANIE PARAMETROW STEROWNIKA

Aby wywotaé tryb programowania parametréw nalezy dtugo (>5s) nacisng¢ przycisk SET.
Sterownik po wejsciu w tryb programowania bedzie wyswietlat ekran z aktualnie ustawianym
parametrem i jego angielskim opisem (przyktad ponizej).

SET TX:818s
E<W wait Time

Przyciskami W+ i E+ mozna przetacza¢ na ekranie aktualnie ustawiany parametr. Zmiany
wartosci widocznego na ekranie parametru mozna dokona¢ za pomocg przyciskdow N+
(zwiekszanie) oraz S+ (zmniejszanie). Krétkie nacisniecie przycisku N+ lub S+ powoduje zmiane
wartosci parametru o 1. Szybka zmiana jest mozliwa poprzez dtuisze przytrzymanie tych
przyciskow.

Po ustawieniu wszystkich parametréw na zgdane wartosci, caty proces programowania nalezy
zakonczy¢ krétkim nacisnieciem przycisku QUIT. Wtedy wprowadzone parametry zostang
zapamietane w pamieci nieulotnej sterownika, a sterownik wyswietli komunikat widoczny na
ponizszym screenie.

“au1ing.

Od tego momentu sterownik jest skonfigurowany i w trybie pracy automatycznej bedzie
wykorzystywat zapamietane parametry wprowadzone wczesniej przez uzytkownika podczas
procesu programowania.
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LISTA PARAMETROW STEROWNIKA

Parametr Opis
X Czas, po jakim sterownik sprawdza i poréwnuje ze sobg poziomy sygnatéw z
czujnika stonca na kierunku wschéd-zachdd.

Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.

Wskazéwka: zwiekszenie wartosci spowoduje zmniejszenie precyzji
prowadzenia trackera ale zwiekszy stabilno$¢ uktadu. Nalezy dobraé
doswiadczalnie, odpowiednio do predkosci pracy uzytego sitownika (szybszy
sitownik -> wieksza warto$¢ TX) tak, aby tracker nie wykonywat cyklicznie
ruchow ze wschodu na zachdd a nastepnie z zachodu na wschéd.

TY Czas, po jakim sterownik sprawdza i poréwnuje ze sobg poziomy sygnatéw z
czujnika storica na kierunku pétnoc-potudnie.

Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.

Wskazowka: zwiekszenie wartosci spowoduje zmniejszenie precyzji
prowadzenia trackera ale zwiekszy stabilnos¢ uktadu. Nalezy dobrac
doswiadczalnie, odpowiednio do predkosci pracy uzytego sitownika (szybszy
sifownik -> wieksza wartos¢ TY) tak, aby tracker nie wykonywat cyklicznie
ruchow z pdétnocy na potudnie a nastepnie z potudnia na pétnoc.

T3 Czas ruchu trackera w kierunku wschodnim po wykryciu zbyt silnego wiatru.

Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.

Wskazéwka: ustawiony czas powinien byé o okofo 20% dtuiszy niz czas
potrzebny na przestawienie trackera z zachodniej na wschodnig skrajna
pozycje.

T4 Czas ruchu trackera w kierunku zachodnim po zakornczeniu ruchu okreslonego
czasem T3.

Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.

Wskazéwka: ustawiony czas powinien miec takg wartos¢, aby tracker przy ruchu
powrotnym ze wschodu na zachdd zdazyt osiggnac takg pozycje, w ktorej napor
wiatru na powierzchnie paneli bedzie mozliwie jak najmniejszy.

T5 Czas ruchu trackera w kierunku pétnocnym po wykryciu zbyt silnego wiatru.

Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.

Wskazéwka: ustawiony czas powinien byé o okoto 20% dtuzszy niz czas
potrzebny na przestawienie trackera z potudniowej na pétnocng skrajng

pozycje.
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T6 Czas ruchu trackera w kierunku potudniowym po zakorczeniu ruchu
okreslonego czasem T5.
Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.
Wskazdowka: ustawiony czas powinien miec takg wartos¢, aby tracker przy ruchu
powrotnym z pétnocy na potudnie zdazyt osiggnac takg pozycje, w ktorej napoér
wiatru na powierzchnie paneli bedzie mozliwie jak najmniejszy.

17 Czas, po ktérym sterownik wyjdzie ze stanu FS LOCK jesli przed jego uptywem
predkos¢ wiatru zdgzy spasé ponizej ustawionego progu.
Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.
Wskazowka: jesli silne podmuchy wiatru majg charakter cykliczny i powtarzaja
sie w krétkich odstepach, to czas ten lepiej ustawic¢ na wiekszg wartosé tak, aby
wyeliminowac sytuacje, w ktoérej sterownik bedzie wychodzit ze stanu FS LOCK,
aby od razu wigczy¢ go ponownie po wykonaniu sekwencji ruchdw okreslonych
parametrami T3, T4, T5i T6.

T8 Czas, po jakim sterownik przejdzie do stanu SL LOCK jesli poziom oswietlenia
czujnika storica bedzie ponizej progowej wartosci.
Zakres regulacji: 10 — 9990 sekund.
Wskazowka: odpowiednie dobranie czasu T8 pozwoli wyeliminowac¢ sytuacje,
w ktorej sterownik bedzie wywotywat sekwencje ruchéw ze wschodu na zachdd
(z potudnia na pdtnoc) i z powrotem w odpowiedzi na krdtkotrwate silne
zachmurzenie.

T9 Czas ruchu trackera w kierunku wschodnim przy niskim poziomie o$wietlenia
czujnika po zakonczeniu odlicznia czasu T8.
Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.
Wskazéwka: ustawiony czas powinien byé o okofo 20% dtuiszy niz czas
potrzebny na przestawienie trackera z zachodniej na wschodnig skrajna
pozycje.

T10 Czas ruchu trackera w kierunku zachodnim po zakornczeniu ruchu okreslonego

czasem T9.
Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.

Wskazdéwka: ustawiony czas powinien miec¢ takg wartos¢, aby tracker przy ruchu
powrotnym ze wschodu na zachdd osiggnat pozycje srodkowg pomiedzy
wschodnim a zachodnim skranym potozeniem. Zapewni to maksymalny uzysk
energii ze Swiatta rozproszonego w atmosferze, a po zapadnieciu zmroku i
ponownym wschodzie storica umozliwi czujnikowi Swiatta jak najwczesniejsze
obrécenie paneli w kierunku wschodzgcego storica.
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Ti1

Czas ruchu trackera w kierunku pétnocnym przy niskim poziomie oswietlenia
czujnika po zakonczeniu odlicznia czasu T8.

Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.

Wskazéwka: ustawiony czas powinien byé o okoto 20% dtuzszy niz czas
potrzebny na przestawienie trackera z potudniowej na pdétnocng skrajna

pozycje.

Ti12

Czas ruchu trackera w kierunku poftudniowym po zakoriczeniu ruchu
okreslonego czasem T11.

Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.

Wskazowka: ustawiony czas powinien mie¢ takg wartos¢, aby tracker przy ruchu
powrotnym z pdétnocy na potfudnie osiggnat pozycje srodkowa pomiedzy
potnocnym a potudniowym skrajnym potozeniem. Zapewni to maksymalny
uzysk energii ze Swiatta rozproszonego w atmosferze, a po zapadnieciu zmroku
i ponownym wschodzie storica umozliwi czujnikowi Swiatta jak najwczesniejsze
ustawienie paneli w kierunku stonca.

T13

Czas, po ktérym sterownik wyjdzie ze stanu SL LOCK jesli przed jego uptywem
oswietlenie czujnika stonca zdgzy wzrosng¢ powyzej ustawionego progu V3.

Zakres regulacji: 0 — 999 sekund.

Vi

Minimalna réznica pomiedzy napieciami wyjsciowymi obu osi czujnika Swiatta
(w woltach), dla ktoérej sterownik podejmie jakiekolwiek dziatania w celu
ustawienia trackera w kierunku storica.

Zakres regulacji: 0,01 -0,1V

Wskazéwka: Zmniejszenie wartosci parametru V1 powoduje wiekszg precyzje
prowadzenia trackera ale przy uzyciu zbyt szybkiego sitownika moze
wprowadza¢ niestabilnos¢ w uktadzie. Nalezy dobra¢ doswiadczalnie,
odpowiednio do predkosci pracy uzytego sitownika (szybszy sitownik -> wieksza
wartos$¢ V1) tak, aby tracker nie wykonywat cyklicznie ruchéw ze wschodu na
zachdd (z potudnia na pétnoc) i odwrotnie.

V2

Prég napiecia wyjsciowego czujnika predkosci wiatru, powyzej ktdrego
sterownik rozpocznie procedure wchodzenia w stan FS a nastenie FS LOCK.
Odpowienio dtugo trwajacy spadek predkosci wiatru ponizej wartosci
parametru V2 spowoduje wywotanie procedury opuszczania trybu FS LOCK.

Zakres regulacji: 0 -5V

V3

Prog natezenia osSwietlenia, ponizej ktdrego sterownik rozpoczyna procedure
wchodzenia do trybu SL a nastepnie SL LOCK.

Zakres regulacji: 0,05-3V
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NOTATKI

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r. o zuzytym sprzecie elektronicznym zabronione jest
umieszczanie tgcznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego kosza.
Uzytkownik, ktdry zamierza pozby¢ sie produktu, jest zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego
lub elektrycznego do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone s3 m. in. przez
sprzedawcow hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne prowadzace
dziatalnos¢ w zakresie odbierania odpadow.
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