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[Weiscie asiania 12-26v ac/oc

12-24V AC/DC
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Wyjscia:
12 - 24 Volt AC/DC 3 x Normalnie otwarte (NO 1,2,3)
(wejscie DC bez 1 x Normalnie zamknigte (NC2)
polaryzacji) 1 x Przytacze antenowe

Przycisk LEARN




Programowanie pilotow

Wgrywanie pilotow

Kontrola kanatu 1 (NO1): Nacisng¢ krétko 1 raz przycisk LEARN, dioda LED
zacznie migac pojedynczo. Przytrzymac wybrany przycisk w pilocie do
momentu, az dioda LED zgasnie. Wgrywanie zakoriczone.

Kontrola kanatu 2 (NO2,NC2): Nacisna¢ krétko 2 razy przycisk LEARN, dioda
LED zacznie miga¢ dwukrotnie. Przytrzymac wybrany przycisk w pilocie do
momentu, az dioda LED zgasnie. Wgrywanie zakoriczone.

Kontrola kanatu 3 (NO3): Nacisna¢ krétko 3 razy przycisk LEARN, dioda LED
zacznie migac trzykrotnie. Przytrzymac wybrany przycisk w pilocie do
momentu, az dioda LED zgasnie. Wgrywanie zakoriczone.

Kasowanie pilotow

Aby wyczysci¢ catkowicie pamie¢ sterownika, przytrzymac przycisk LEARN, do
czasu az dioda LED zgasnie.

Do sterownika mozna zaprogramowac do 27 pilotéw Elektrobim model PS-06.

W celu zaprogramowania wiekszej ilosci pilotdw nalezy uzy¢ kolejnego
sterownika RC-03.

Tryby pracy

Monostabilny: Sterownik po potrzymaniu
sygnatu z pilota uruchamia wyjscia
przekaznikowe na chwile, po czym wracajg do
poprzedniego stanu(zalecany tryb uzytkowania).
Bistabilny: Sterownik po otrzymaniu sygnatu z
pilota uruchamia wyjscia przekaznikowe i
podtrzymuje ich stan do czasu otrzymania
kolejnego sygnatu z pilota lub wytgczenia
zasilania.

Bistabilny Monostabilny




