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A UWAGA! Niestosowanie sie do instrukcji prowadzi do nieprawidtowego montazu,
co moze grozi¢ uszkodzeniem sprzetu lub zagrozeniem zycia uzytkownika.

A UWAGA! Postepowac zgodnie z instrukcjg obstugi. Nalezy zachowac instrukcje na
czas uzywania produktu.

A UWAGA! Szlabany automatyczne nie stuzg do regulowania ruchu pieszych!
Szlabany automatyczne s przeznaczone do regulowania ruchu pojazdéw.
Urzadzenia posiadaja duza moc i moga powodowac powaine uszkodzenia ciata lub
$Smierc. Stosownie do tego, ruch wszystkich pieszych powinien by¢ kierowany
poprzez osobne przejscia.

1. Przed rozpoczeciem montazu nalezy dobrze zapoznac sie z niniejszg instrukcjg obstugi, a takze
upewnic sie czy wszystkie dostarczone komponenty sg w stanie pozwalajgcym na ich instalacje.

2. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzadzeniu nalezy odcig¢ zasilanie.

3. Urzadzenie musi by¢ uziemione. Jesli to mozliwe, nalezy korzystac z bezpiecznika
réznicowopradowego.

4. W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zadbac o zabezpieczenie zapobiegajace
przecigzeniom, zapewniajace catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez Il kategorie
przepieciowa.

5. Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez dzieci, osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badz umystowych czy osoby nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i
wiedzy.

6. Produkt zostat stworzony i zaprojektowany, do uzytku tylko w okreslony sposdb. Kazde nietypowe
uzycie moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia oraz by¢ Zzrédtem potencjalnego
niebezpieczenstwa dla uzytkownikéw.

7. Z produktem nalezy obchodzi¢ sie delikatnie, chronigc je przed zgnieceniami, uderzeniami,
upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczaé urzadzenia w poblizu
zrédet ciepta i nie wystawiac go na dziatanie otwartego ognia.

8. Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakichkolwiek préb naprawy czy innych modyfikacji bez
kontaktu z wykwalifikowanym serwisem.

9. W przypadku zaniku pradu odtgczy¢ urzagdzenie od sieci, nastepnie otworzy¢ drzwiczki i recznie
obraca¢ odpowiedni uchwyt az do petnego otwarcia zapory.

10. Nie nalezy otwiera¢ drzwiczek, ani zdejmowa¢ pokrywy urzgdzenia podczas jego pracy.

11. Pilotow zdalnego sterowania i zewnetrznych przyciskow sterujgcych uzywac tylko, jesli szlaban
znajduje sie w zasiegu wzroku.

12. Urzadzenia sterujgce pracg zapory (piloty zdalnego sterowania, zewnetrzne przyciski itp.) nalezy
trzymac z dala od dzieci.

13. Niestosowanie sie do instrukcji i uwag w niej zawartych moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia i utraty gwarancji. W takich przypadkach, nie obowigzuje rekojmia za wady materialne.
14. Firma Elektrobim nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody ptynace z nieprawidtowego uzycia
wyrobu lub uzycia wyrobu niezgodnie z przeznaczeniem.
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ZASILANIE AUTOMATU 230V AC

NAPIECIE ZASILANIA SILNIKA 12V DC

CZAS OTWIERANIA <3s

DtUGOSC RAMIENIA 2,5m

TEMPERATURA PRACY -25 ... +60 °C

PAMIEC PILOTOW do 99 pilotéw

KLASA SZCZELNOSCI IP55

CZESTOTLIWOSC ODBIORNIKA 433,92 MHz

MAX. ZASIEG STEROWANIA RADIOWEGO 50 m

OCHRONA Termiczna/ amperometryczna/ czasowa

GUARD-1 to szybki szlaban parkingowy, ktéry Swietnie sprawdzi sie przy relatywnie niskiej
czestotliwosci uzytkowania. Idealnie nadaje sie do matych, przydomowych parkingdw oraz wjazdéw
na niewielkie osiedla domkéw jednorodzinnych. Mozna go zastosowac takze jako zabezpieczenie
prywatnej drogi. Ramie o szerokosci 2,5m pozwoli obstuzy¢ standardowy, waski dojazd. Prosta i
solidna konstrukcja gwarantuje trwatos¢ rozwigzania oraz wieloletnie korzystanie ze sprzetu.
Zastosowany sterownik zapewnia wygodng konfiguracje, mozliwos¢ automatycznego zamykania oraz
podtgczenia zewnetrznego sterowania, jak np. klawiatura RFID czy petla indukcyjna. Urzadzenie
posiada wbudowany odbiornik radiowy gwarantujacy dobry zasieg. Szlaban charakteryzuje sie takze
bardzo szybkim czasem otwarcia ponizej 3s. Dzieki uniwersalnemu montazowi ramienia, mozna
umiescié sitownik po prawej lub lewej stronie przejazdu.

Funkcje gtéwne:

e Automatyczne blokowanie szlabanu po zatrzymaniu,

e  Funkcja miekkiego startu i stopu,

e  Funkcja automatycznego zamykania,

e  Mozliwos¢ wysprzeglania i recznego otwarcia/zamkniecia ramienia,

e  Cofanie automatyczne — po wykryciu lub napotkaniu przeszkody podczas zamykania szlaban cofnie ramie,
e  Amperometryczny system przeciw-przecigzeniowy,

e Mozliwosé synchronizacji z dodatkowymi zdalnymi pilotami.

e Uniwersalny montaz ramienia prawo/lewo.

Funkcje dodatkowe:

o  Mozliwosé podtaczenia fotokomorek,

e Mozliwosé podtaczenia detektora petli indukcyjnej,

e Obstuga lampy sygnalizacyjnej 12V,

e Obstuga zewnetrznych przyciskéw sterowania recznego lub klawiatur szyfrowych z czytnikami kart RFID,
e Mozliwosé zastosowania dodatkowego odbiornika radiowego.
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3. MONTAZ MECHANICZNY

A
A

zasilania jest odtaczone.

podtozu (np. betonowy fundament).

Instalacja sitownika

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy sie upewnié, ze w
promieniu 2,5 metra od miejsca instalacji nie ma zadnych
przeszkdd, z ktérymi ramie szlabanu mogtoby wejs¢ w kolizje
podczas pracy szlabanu. Obrazuje to Rys. 1.

W nastepnej kolejnosci nalezy wywierci¢ w przygotowanym
fundamencie 4 otwory na kotwy, za pomocg ktérych sitownik
zostanie przykrecony do fundamentu. W tym celu, zgodnie z
Rys. 2. nalezy odkreci¢ podstawe, ustawi¢ ja w docelowym
miejscu i zaznaczyé miejsca otwordw na fundamencie, a
nastepnie wywierci¢ otwory o srednicy odpowiedniej do
uzytych kotew rozporowych. Jesli zostanie uzyta tzw. , kotwa
chemiczna” to nalezy pamieta¢ o doktadnym usunieciu pytu z
wywierconych otworow.

Przed przystapieniem do montazu sitownika szlabanu upewnij sie, ze napiecie

Sitownik szlabanu musi by¢ zainstalowany na stabilnym i odpowiednio mocnym

Rys. 1
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Instalacja ramienia szlabanu

Przed rozpoczeciem instalacji ramienia nalezy na obudowie
sitownika przykreci¢ w odpowiedniej pozycji ogranicznik
ruchu ramienia (Rys. 3). Montaz ogranicznika musi
pozwala¢ na ruch ramienia w wybranym kierunku
(zamykanie ramienia na prawo lub na lewo od sitownika).

A UWAGA! Zmieniajgc pozycje instalacji
ogranicznika nalezy takie zamienié
miejscami przewody zasilajgce silnik w
stykachnr3i4.

Ramie szlabanu nalezy wsung¢ w obejme na sitowniku, a nastepnie dokreci¢ sruby mocujgce ramie w obejmie
zgodnie z Rys. 4.

Sruby mocujace ramie w obejmie nalezy dokreci¢ z odpowiednim wyczuciem, aby nie zmiazdzyé ramienia.
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Instalacja fotokomadrek

W celu zabezpieczenia przestrzeni pod ramieniem na
wypadek pojawienia sie¢ pod nim przeszkody nalezy
zainstalowa¢ bariere podczerwieni. Fotokomorki
nalezy zamontowa¢ na dodatkowych stupkach
umieszczonych po obu stronach przejazdu (Rys. 5).
Dodatkowe stupki nie wchodzg w sktad zestawu.

Jesli jest taka mozliwo$¢, to mozna takze wykorzystac
elementy infrastruktury dookota szlabanu, np. murek
po przeciwnej stronie.

Nie nalezy montowaé fotokomérek na obudowie
szlabanu wiercagc w niej otwory, poniewaz moze to

powodowac korozje obudowy szlabanu.

4. PODtACZENIE ELEKTRYCZNE

Opis ztacz, przyciskow i potencjometrow

Aby uzyskaé dostep do sterownika nalezy odkreci¢ trzy srubki
mocujace pokrywe na wierzchotku sitownika a nastepnie j3 Rys. 6

zdjac (patrz Rys. 6).

A Nigdy nie zdejmuj pokrywy z sitownika
podczas opadéw atmosferycznych (deszcz,
$nieg), poniewaz wilgo¢ na sterowniku
doprowadzi jego uszkodzenia.
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Schemat ptyty gtéwnej sterownika jest przedstawiony na Rys. 7.

P
They
] @

[mig

I"'- = (m - i I'III
L0 (04 T
T

— !___d__, Rys. 7

Opis ztacz, przyciskdw i potencjometréow regulacyjnych znajduje sie w tabelach ponizej.

NR STYKU | NAZWA STYKU OPIS
1 - POWER )
Wejscie zasilania 12V DC
2 + POWER
3 MOTOR
Wyjscie silnika 12V DC, zmienna polaryzacja.
4 MOTOR
5 OPEN Wejscie sterowania zewnetrznego — otwieranie
6 CLOSE Wejscie sterowania zewnetrznego — zamykanie
7 START Wejscie sterowania zewnetrznego — krok po kroku
8 GND Masa
9 LOOP Wejscie sygnatu z fotokomorek
Wyjscie 12V DC do zasilania urzadzen dodatkowych
10 vCcC (np. fotokomorki, dodatkowe radio). Obcigzalnosé¢
pradowa max 200 mA.
11 GND Masa
12 ANT Wejécie antenowe
NAZWA PRZYCISKU REALIZOWANA FUNKCIA
LEARN Przycisk programowania/kasowania pilotow

AUTO

Przycisk programowania pozycji skrajnych ramienia

START

Przycisk recznego sterowania krok po kroku
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NAZWA POTENCJOMETRU

REALIZOWANA FUNKCIA

AUTO CLOSE

Regulacja czasu do autozamkniecia, zakres: 5-30 s

LOW SPEED

Regulacja predkosci opuszczania i podnoszenia ramienia szlabanu.

Schemat podtaczenia

A Wszystkich potaczen elektrycznych nalezy dokonywaé na wytaczonym zasilaniu.

Na Rys. 8 przedstawiono podstawowy schemat potgczen elektrycznych pomiedzy ptytg sterownika a uktadami
zewnetrznymi.
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Ustawianie pozycji zatrzymania ramienia

Aby ustawi¢ pozycje, w ktorych ma sie zatrzymywac opuszczone i podniesione ramie szlabanu nacisnij i
przytrzymaj przycisk ,AUTO” przez okoto 3 sekundy do momentu, az buzzer wyda dtugi sygnat dzwiekowy —
sterownik wszedt w tryb programowania pozycji kraricowych ramienia.

Nastepnie nacisnij przycisk ,,START” i trzymaj wcisniety do momentu, az ramie osiggnie wymagang pozycje w
stanie ZAMKNIECIA szlabanu. Wtedy zwolnij przycisk ,START”. PotwierdZ ustawiong pozycje krotkim
nacisnieciem przycisku ,,AUTO”.

W kolejnym kroku znowu wcisnij przycisk ,START” i trzymaj go do momentu, az ramie osiggnie wymagang
pozycje w stanie OTWARCIA szlabanu. Wtedy zwolnij przycisk ,,START”. Potwierdz ustawiong pozycje krétkim
nacisnieciem przycisku ,, START”, buzzer wyda dtugi sygnat dZzwiekowy — pozycje skrajne ramienia sg ustawione.

n Procedura programowania skrajnych pozycji ramienia wymaga, aby ramie najpierw
sie zamykato. Jesli ramie w pierwszym kroku sie otwiera, wtedy naleizy zamieni¢
miejscami przewody w stykach nr 3i 4.

Programowanie pilotow radiowych

Sterownik jest w stanie zapamieta¢c maksymalnie 99 pilotéw zdalnego sterowania. Jesli jest potrzeba
zaprogramowania wiekszej ilosci pilotéw, to nalezy wykorzystac¢ styki nr 7 i 8 do podtgczenia dodatkowego
radioodbiornika w celu rozszerzenia pojemnosci pamieci.

Aby zaprogramowac pilota bezposrednio do pamieci sterownika, nalezy nacisna¢ przycisk ,LEARN”, a nastepnie
nacisngc¢ i przytrzymaé dowolny przycisk pilota, az buzzer wyda krotki sygnat dzwiekowy. Kod pilota zostat
zapamietany. Procedure powtdrzy¢ z pozostatymi pilotami.

Pierwszy przycisk w zaprogramowanym pilocie bedzie miat funkcje ,0TWORZ”, drugi - ,ZAMKNI)”, trzeci -
~STOP”.

Jesli w ciggu 8 sekund od wejscia w tryb programowania nie zostanie nacisniety zaden przycisk w pilocie,
sterownik automatycznie wyjdzie z trybu programowania.

Kasowanie pilotow radiowych

Wykonanie procedury kasowania pilotéw spowoduje usuniecie z pamieci sterownika wszystkich zapisanych
pilotow. Nie ma mozliwosci wykasowania pojedynczego pilota.

Aby skasowaé wszystkie piloty z pamieci sterownika nalezy nacisng¢ przycisk ,,LEARN” i przytrzymac az buzzer
wyda dtugi sygnat diwiekowy. Wszystkie kody pilotdw zdalnego sterowania zostaty usuniete z pamieci
urzadzenia.
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Regulacja czasu zamykania/otwierania szlabanu

Sterownik szlabanu posiada funkcje regulacji predkosci ruchu ramienia. Ustawienie tej predkosci ma wptyw na
czas otwierania i zamykania zapory. Regulacje przeprowadza sie za pomocg potencjometru ,LOW SPEED”.

Krecenie potencjometrem w lewo zwieksza predkosé ruchu ramiena (skraca czas otwierania/zamykania).

Krecenie potencjometrem w prawo zmniejsza predkos$¢ ruchu ramiena (wydtuza czas otwierania/zamykania).

Regulacja funkcji autozamykania

Ramie szlabanu moze automatycznie sie opuscic¢ po ustawieniu odpowiedniego czasu za pomocg potencjometru
»AUTO CLOSE”.

Krecenie potencjometrem w lewo zmniejsza ustawiony czas (min 5 sekund).
Krecenie potencjometrem w prawo zwieksza ustawiony czas (max 30 sekund).

Ustawienie potencjometru maksymalnie w prawo WYtACZA funkcje autozamykania.

Otwieranie awaryjne

Aby odblokowac awaryjnie ramie szlabanu nalezy mocno
popchnac ramie zgodnie z Rys. 9.

Ramie zostanie wypchniete z zatrzaskdéw blokujgcych i bedzie
mozna je odchyli¢ w bok tak, aby umozliwié przejazd.

Zablokowanie ramienia odbywa sie poprzez wepchniecie go z

powrotem w zatrzaski blokujace.

Konserwacja

Przynajmniej raz na pot roku nalezy sprawdzic:

e ustawienie i dziatanie fotokomdrek

e  dziatanie uktadu otwierania awaryjnego

e stan ramienia i mocowanie go do sitownika

e mocowanie sitownika do podtoza

e dziatanie pilotow (w razie potrzeby wymienic¢ baterie)

A W przypadku nagromadzenia sie lodu na mechanizmie w okresie zimowym, przed uzyciem sprzetu
nalezy bezwzglednie usunac lod z sitownika.
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7. NOTATKI

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r. o zuzytym sprzecie elektronicznym zabronione jest
umieszczanie tgcznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego kosza.
Uzytkownik, ktory zamierza pozby¢ sie produktu, jest zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego
lub elektrycznego do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m. in. przez
sprzedawcow hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne prowadzgce
dziatalnos¢ w zakresie odbierania odpaddéw.
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Deklaracja zgodnosci
nr. 20/03-2023

Lgodnosc z Dyrektywami 2014/30/UE (EMC); 2006/42/WE (MD)

Nazwa dostawcy: ELEKTROBIM 5p. 2 0.0, spdtka komandytowa

Adres: Alefa, Solldarmadd” 68/121, DO-240 Warszawa, Polska

Osoba odpowiedzialna za zredagowanie dokumentacji technicznej: ELEKTROBIM Sp. 2 0.0. spotka komandytowa
Typ produlktu; szlaban parkingowy

Moded: GUARD-1

ELEKTROBIM 5p. 2 0.0. spdika komandytowa oswiadeza, na whasng odpowiedzialnost, 2e wyzej wymieniony produkt jest
zqadny 2 nastepujacymi dyrektywami:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/30/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizagi
ustawodawstw panstw czlonkowskich odnoszacych sie do kompatybilnodd elektromagnetyczne] (wersja przeksziatcona),

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2006/42/WE 2 17 maja 2006r. w sprawie maszyn, zmieniajaca
dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Spetnione wymagania podstawowe: 1.1.3; 115121 1.2.2: 1261313713801 140: 1421151 156158
159154316163 1641.7.0.17.51.74

Zabrania si¢ uruchomienia maszyny nleukoriczone], kiedy maszyna koricowa, do ktdirej ma z0sta¢ whudowana nie uzyska
odpowiedniej deklaradi zgodnodel 2godnej z dyrektyws 2006/42/WE o ile taka procedura jest konieczna.

ELEKTROBIM Sp. 2 0.0. spétka komandytowa zobowiazuje sie do przekazania Informadi dotyczacych maszyn na
odpowiednio uzasadniong proshe od wiadz krajowych,

Pray uzyciu maszyny nieukoficzone] w kraju europejskim, w ktdrym jezyk urzedowy jest inny ni jezyk ninlejsze| dekdaracji,
importer zobowigzany jest do dofgczenia stosownego tumaczenia jaka zatacznik do tego dokumentu.

Lastosowano Normy Techniczne:

EN IEC 55014-1:2021; EN |EC 61000-3-2:2019+A1:2021; EN 61000-3-3:2013+A1:2019-+A2:2021; EN IEC 55014-
2:2021; EN 61000-4-2:2009; EN IEC 61000-4-3:2020; EN 61000-4-4:2012; EN 61000-4-5:2014+-A1:2017; EN |EC
61000-4-6:2022; EN IEC 61000-4-11:2020; EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017-+-A1:20194+-A2:2019+
A14:2019+A15:2021; EN 62233:2008

Deklaracia Zgodnode nie obejmuje wizelkich modemizac dokonamych niengodnie zinstrukcia ohskagl,

Warszawa, 30 czerwaa 2023r.
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