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INSTRUKCJA MONTAZU | OBStUGI

STEROWNIKA 2-KANALtOWEGO, TYP: RC-02

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Typ RC-02

Napiecie zasilania W zaleznosci od zakupionego wariantu: 12 lub 24 VDC (stabilizowane)

Prad zasilania (max) 280 mA

Prad zasilania przy pracy statycznej 9 mA

Czestotliwosc 433,92 MHz

Wyjscia przekaznikowe NC-NO (10 A max)

Pamie¢ maksymalnie 50 pilotow

Wymiary 74,4 mm x 54,6 mm x 27,8 mm

Zasieg do 100 m (w zaleznosci od warunkdéw)

Temperatura pracy -20°C~60°C
INSTALACIA

Wszelkich potaczen elektrycznych nalezy dokonywac¢ przy odiagczonym napieciu, przy zachowaniu
szczegOlnej ostroznosci. Centralke nalezy umiesci¢ w obudowie dostatecznie dobrze chronigcej uktad
przed wptywem wilgoci i stoiica. Nie nalezy umieszczaé urzadzenia w obudowach metalowych — spowoduje
to silne ekranowanie i drastyczny spadek zasiegu. W przypadku niezadowalajgcego zasiegu nalezy
rozprostowa¢ zwinietg antenke i umiesci¢ odbiornik mozliwie jak najwyzej nad gruntem oraz z dala od
duzych metalowych przedmiotow.

Podiaczenie elektryczne zasilania centralki nalezy wykona¢ przewodem dwuzytowym o przekroju 0,35 mm?,
wigczajgc szeregowo bezpiecznik o wartosci 100 mA. Nie wolno pomylié polaryzacji napiecia zasilajagcego,
gdyz grozi to natychmiastowym uszkodzeniem centralki. Podtgczenia elektryczne urzgdzenia sterowanego
za pomocg centralki nalezy wykona¢ przewodami miedzianymi o przekroju 0,75 mm?. Zwréci¢ szczegdlng
uwage na staranno$¢ montazu, aby unikng¢ przypadkowych zwarc¢ i uszkodzen sprzetu.

Opis wyprowadzenh centralki przedstawia Rys. 1. Zasilanie elektroniki sterujgcej pracg urzadzenia oznaczone
zostato symbolami ,+” i ,—” (dopuszczalne napigcie zasilania 12 lub 24V DC, w zaleznosci od zakupionego
wariantu sterownika). Wyprowadzenia przekaznikéw PK1 i PK2 oznaczone zostaty symbolami: NC
(wyprowadzenie styku normalnie zamknietego), NO (wyprowadzenie styku normalnie otwartego) i COM
(wyprowadzenie styku wspodlnego). Przyktadowe podtgczenie centralki sterujgcej praca silnika pradu statego
(np. sitownika elektrycznego) przedstawia Rys. 2.

PROGRAMOWANIE | KASOWANIE PILOTOW

PROGRAMOWANIE: Nacisng¢ krétko przycisk SW1 w centralce (zgasnie dioda LED3), nastepnie nacisng¢
dowolny przycisk w programowanym pilocie. Dioda LED3 zamruga kilkukrotnie sygnalizujgc poprawne
zaprogramowanie pilota.

KASOWANIE: Nacisngc¢ i przytrzymacé przycisk SW1 w centralce. Dioda LED3 najpierw zgasnie, a nastepnie
ponownie sie zaswieci. Wtedy mozna zwolni¢ przycisk. Wszystkie piloty zostaty usuniete z pamieci sterownika.
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USTAWIANIE TRYBOW PRACY

Do konfigurowania trybu pracy sterownika stuzy 3-pinowy konektor umieszczony na ptytce sterownika. Tryb
pracy ustala zworka wedtug ponizszego opisu:

Zwarte piny | Nazwa trybu Opis trybu
Przekaznik jest witgczony tak dtugo, jak dtugo jest wcisniety w pilocie odpowiadajacy
Wszystkie . mu przycisk sterujgcy. Wytacza sie natychmiast po zwolnieniu przycisku pilota.
Monostabilny
rozwarte . . . . .
Najczestsze zastosowanie: wyzwalanie impulsem urzadzen elektrycznych, sterowanie
silnikiem pradu statego, sterowanie elektrozamkiem.
Nacisniecie przycisku sterujgcego w pilocie wigcza odpowiadajgcy mu przekaznik.
Woytaczenie przekaznika nastepuje po nacisnieciu dowolnego innego przycisku w
1-2 Bistabilny pilocie.
Najczestsze zastosowania: sterowanie silnikami pradu statego.
Nacisniecie przycisku sterujgcego w pilocie wtgcza odpowiadajacy mu przekaznik.
2_3 Zmiana stanu Ponowne nacisniecie przycisku w pilocie wytgcza przekaznik.
Najczestsze zastosowanie: zdalne wtaczniki urzadzen (np. wigczanie oswietlenia)

STEROWANIE PRZEKAZNIKAMI WYJSCIOWYMI

Sterownik RC-02 posiada dwa przekazniki wyjsciowe, ktére sg uruchamiane odpowiednimi przyciskami pilota,
zgodnie z opisem ponizej:

Przycisk Funkcja
1 Sterowanie przekaznikiem PK1.
Kiedy przekaznik PK1 jest wtgczony, Swieci dioda LED1.
) Sterowanie przekaznikiem PK2.

Kiedy przekaznik PK1 jest wtgczony, Swieci dioda LED2.

3 Wytacza oba przekazniki.

4 Wytacza oba przekazniki.

KONSERWACIA URZADZENIA

Urzadzenie nalezy utrzymywac w czystosci i z dala od zrédet ciepta, wilgoci i pytdow. W przypadku zakurzenia
lub zapylenia sterownika nalezy go wyczysci¢ sprezonym powietrzem. Nie uzywaé do czyszczenia wody ani
zadnych innych plynéw!

Okresowo nalezy sprawdzac jakos¢ potgczen elektrycznych w stykach ztgcz oraz kontakt zworki na pinach
konektora ustalajgcego tryb pracy sterownika.

W przypadku roztadowania sie baterii w pilocie nalezy ja wymieni¢. Nowa bateria musi mie¢ takie same
parametry jak zuzyta. Nie wolno pomyli¢ polaryzacji instalowanej baterii, poniewaz doprowadzi to do
nieodwracalnego uszkodzenia pilota.

Po wymianie baterii w pilocie nie ma potrzeby programowania go ponownie do sterownika.
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DO SILOWNIKA STEROWNIKA
SILOWNIKA
Uwaga! Jesli napigcie zasilania sitownika | sterownika jest takie samo, to
oba wejscia zasilajgce mozna ze sobg potgczy¢ rownolegle i zasilic jednym
Rys_ 2. wspolnym Zrodtem napigcia statego o edpowiedniej wydajnosci pradowe;.
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