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A UWAGA! Niestosowanie sie do instrukcji prowadzi do nieprawidiowego montazu,
co moze grozi¢ uszkodzeniem sprzetu lub zagrozeniem zycia uzytkownika.

A UWAGA! Postepowac zgodnie z instrukcjg obstugi. Nalezy zachowaé instrukcje na
czas uzywania produktu.

1. Przed rozpoczeciem montazu nalezy dobrze zapoznac sie z niniejszg instrukcjg obstugi, a
takze upewnié sie czy wszystkie dostarczone komponenty sg w stanie pozwalajagcym na ich
instalacje.

2. Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez dzieci, osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badz umystowych czy osoby nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy.

3. Produkt zostat stworzony i zaprojektowany, do uzytku tylko w okreslony sposdb. Kazde
nietypowe uzycie moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia oraz by¢ zrodtem
potencjalnego niebezpieczenstwa dla uzytkownikdow.

4. Nalezy zadba¢, aby w poblizu zautomatyzowanej bramy nie znajdowaty sie zwierzeta,
dzieci oraz osoby postronne.

5. Montujacy zobowigzany jest do zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania automatyki
poprzez zabezpieczenie obszaru wokét bramy. Dotyczy to takze obszaru "z tytu" bramy.

6. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzadzeniu nalezy odcig¢ zasilanie.

7. W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zadbad o zabezpieczenie
zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajgce catkowite odtgczenie w warunkach okres$lonych
przez Ill kategorig przepieciowa.

8. Z produktem nalezy obchodzi¢ sie delikatnie, chronigc go przed zgnieceniami,
uderzeniami, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczaé
urzgdzenia w poblizu Zzrédet ciepta i nie wystawiac go na dziatanie otwartego ognia.

9. Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakichkolwiek préb naprawy czy innych
modyfikacji bez kontaktu z wykwalifikowanym serwisem.

10. Niestosowanie sie do instrukcji i uwag w niej zawartych moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia i utraty gwarancji. W takich przypadkach, nie obowigzuje rekojmia za wady
materialne.

11. Firma Elektrobim nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody ptynace z nieprawidtowego
uzycia wyrobu lub uzycia wyrobu niezgodnie z przeznaczeniem.
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Naped KSE 180/380 zaprojektowany zostat jako urzadzenie przeznaczone do

poruszania bram przesuwnych. Sposéb pracy przektadni uniemozliwia ruch skrzydtfa przy

wytgczonym urzadzeniu, stgd nie ma potrzeby uzycia elektrozamka. W przypadku braku

napiecia automat mozna rozblokowaé za pomocg dotgczonego kluczyka, co zapewni

mozliwos¢ recznego otworzenia bramy.

SPECYFIKACJA NAPEDOW KSE 180 KSE 380
ZASILANIE 230 V~ 50Hz 230 V~ 50Hz
POBOR MOCY (W) 370 550
MOMENT (NM) 16 18
MAKSYMALNA MASA SKRZYDtA (KG) 1000 2000
PREDKOSC BRAMY (M/MIN) 12 12
MAKS. DLUGOSC BRAMY(M) 18 18
RODZAJ WYtACZNIKA KRANCOWEGO MAGNETYCZNY MAGNETYCZNY
TEMPERATURA PRACY (°C) -30 - +60 -30 - +60
STOPIEN OCHRONY IP44 IP44
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Rys. 1
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Pokrywa automatu
Ptyta gtdéwna

Podstawa ptyty gtownej
Stojan silnika

Czujnik krancowy

Kondensator startowy

Zamek rozblokowujacy

Maskownice na uchwyty

W Nk WwWwN e

Uchwyty montazowe
10. Koto napedowe
11. Podstawa montazowa
12. Korpus napedu

Rys. 2

Funkcje podstawowe:

e Miekki start i miekki stop.

e  Funkcja automatycznego zamykania regulowana w zakresie od 1 do 120 sekund.

e  Zabezpieczenie termiczne przed przegrzaniem silnika.

e  Zabezpieczenie przecigzeniowe w przypadku napotkania przeszkody.

e Sygnalizacja diodami LED aktualnego stanu pracy automatu.

e  Mozliwos¢ obstugi do 30 pilotow.

e  Mozliwos¢ wiaczenia blokady zabezpieczajacej przed przypadkowym wcisnieciem przycisku pilota.

e  Mozliwos¢ podtgczenia zewnetrznych przyciskdw zewnetrznych oraz urzadzen sterujgcych (np.
wideodomofon, modut GSM, radioodbiornik)

e Ptynnaregulacja momentu obrotowego.

e Mozliwos¢ czesciowego otwierania bramy, bez koniecznosci wykonania petnego zakresu pracy.

e Reczne wysprzeglanie bramy w razie braku napiecia sieci 230V.
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3. MONTAZ

Instalacja elektryczna

AN

KSE180/380
Fotokomarka odbiornik /@y//
Fotokomorka nadajnik 2

Lampa sygnalizacyjna % @

Wiaczniki reczne (opcjonalnie)
Radioodbiornik (opcjonalnie

Rys. 3

Montaz mechaniczny automatu

Urzadzenie mozna montowac tylko na w petni sprawnych bramach. Nie wolno montowac automatu na
bramach, ktére zacinajg sie podczas ruchu, poruszajg sie z nadmiernym oporem lub bramach pokrzywionych.
Montaz mechaniczny systemu schematycznie przedstawia Rysunek 4.

Automat nalezy zamontowac na uprzednio przygotowanym solidnym fundamencie betonowym. W
przypadku, kiedy fundament nie byt wczesniej przygotowany, podczas wykonywania fundamentu, mozna uzy¢
ptyty metalowej z nagwintowanymi otworami dostarczonej razem z automatem. W takim przypadku w ptyte
nalezy wkreci¢ gwintowane szpilki przed jej zabetonowaniem i zalac jg betonem tak, zeby szpilki wystawaty z
niego na odpowiednig wysokosc¢ (Rys.4), umozliwiajgcg przykrecenie i doregulowanie wysokos$ci automatu nad
podtozem.

A Uwagal! Link do filmu z przykltadowym montazem automatu oraz jego regulacji znajduje sie na
stronie 12.
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Jesli fundament zostat przygotowany
wczesniej, automat nalezy przykreci¢ do za
pomoca solidnych kotkéw rozporowych, w

_— razie potrzeby konieczne moze sie okazaé

uzycie dystanséw odsuwajacych automat od
podtoza.

Przygotowane wczesniej przewody
elektryczne przeprowadzic przez przepust
kablowy znajdujacy sie w korpusie

urzadzenia.
o o
o Nalezy odpowiednio ustawi¢ wysokos¢
= oraz odlegtos¢ napedu od bramy (patrz rys.
va 0_&_ - 0 i 4), nastepnie zamocowac¢ automat do ptyty
LH‘ “‘FJ dokrecajac nakretki. Naped musi byé
o0 o0 zamocowany na tyle stabilnie, ze nie bedzie

sie poruszat wzgledem podtoza podczas
pracy.

Rys. 4

A UWAGA! W przypadku montazu napedu na podwyzszeniu (nie bezposrednio na betonowym
fundamencie) nalezy pamieta¢ dodatkowo o zabezpieczeniu (zatkaniu) przepustu kablowego, tak aby do
wnetrza urzadzenia nie przedostat sie zaden gryzon.

Montaz listwy zebatej

Przed przystgpieniem do montazu listew zebatych przektadnie napedu nalezy wysprzegli¢ odciggajac
dzwignie wysprzeglajaca (patrz Rys.10).

Na bramie wyznaczy¢ wtasciwie punkty montazowe dla mocowania listew zebatych. Listwy zebate nalezy
zamocowac w linii prostej w jednym ciggu (bezposrednio jedna przy drugiej). Przesuwajgc recznie brame
sprawdzi¢ czy odlegtosc listew zebatych od podtoza jest w miejscu ustawienia automatu jednakowa — jesli tak
nie jest, nalezy wprowadzi¢ odpowiednie korekty.

A Uwaga! Listwa zebata musi sie zazebia¢ z kotem zebatym automatu na catej swojej szerokosci.
Pomiedzy listwg zebatg a kotem zebatym powinien wystepowac niewielki luz

A Uwaga! Automat nalezy umiesci¢ w takim miejscu, aby uniemozliwi¢ jego zalanie woda lub
zadbac o to, aby z miejsca montazu automatu woda byta sprawnie i natychmiast odprowadzana
odpowiednim systemem.
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Montaz i regulacja magnetycznych wytacznikow krancowych

Montaz mechaniczny kranicdwek magnetycznych przedstawia Rysunek 5. Podczas ustawiania i regulacji

wytacznikdéw magnetycznych przektadnia napedu powinna by¢ wysprzeglona co umozliwi reczne przesuwanie

bramy i kontrole prawidtowego ustawienia magnesow wzgledem czujnika krancowego znajdujacego sie w

napedzie. Stojaki z magnesami nalezy przykreci¢ odpowiednio do listwy zebatej na odlegtosciach

wyznaczajacych koniec cyklu pracy. Magnesy powinny by¢ dokrecone do stojakéw poziomo (jak na Rys.7), tak

aby podczas przesuwania bramy gérna krawedzZ wyzszego magnesu podjezdzata niewiele powyzej gornej

krawedzi modutu czujnikéw kraricowych, a dolna krawedz nizszego magnesu podjezdzata niewiele ponizej

dolnej modutu czujnikéw krarnicowych (modut ma 2 czujniki magnetyczne wbudowane na réznych

wysokosciach).

Po przykreceniu magnesdéw nalezy
skontrolowac ich dziatanie przesuwajgc recznie brame.
Ptyta gtéwna po wykryciu magnesu powinna
zasygnalizowad ten stan zaswiecajac diode D7 lub
diode D8. Jesli magnesy bedg ustawione poprawnie
kazdy z nich bedzie w stanie wzbudzi¢ tylko jeden
czujnik (zaswieci sie tylko dioda D7 lub dioda D8).
Po poprawnym ustawieniu wysokosci magneséw
( Rys 6.) nalezy skontrolowac czy reakcja napedu na
sygnat z czujnikéw magnetycznych jest prawidtowa.
W tym celu nalezy zasprzegli¢ naped przestawiajac
odpowiednio potozenie dzwigni wysprzeglajaceji z
zachowaniem szczegdlnej ostroznosci uruchomic

Rys. 5

elektrycznie prace napedu kontrolujac czy urzadzenie wytaczy sie z chwilg zblizenia sie do czujnika magnesu.

Jesli magnes minie czujnik i urzadzenie sie nie wytgczy, oznacza to, ze czujniki sg ustawione odwrotnie

wzgledem magnesdéw i nalezy przesuna¢ w drugg strone przefacznik K1, ktéry zamieni ich pozycje i sprawi, ze

reakcja na zblizajace sie do czujnika magnesy bedzie prawidtowa.

Celem ustawienia poprawnego kierunku obrotow silnika (istotne m.in. dla poprawnego dziatania funkcji

automatycznego zamykania i fotokomérek) wyciggna¢ zworke fotokomérek (jesli fotokomérki na tym etapie sa

juz podtfaczone nalezy dodatkowo jedna z nich przystoni¢). Uruchomié¢ prace napedu — naped powinien

pozwoli¢ tylko na otwieranie, jesli pozwala tylko na zamykanie — obroty silnika ustawione sg odwrotnie i nalezy

to skorygowac przesuwajac w drugg strone przetacznik K2.
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A UWAGA! Nie nalezy sie
sugerowac wcieciami w plastikowych
obudowach magneséw. Magnesy

powinny by¢ ustawione poziomo (jak

na Rysunku obok). Gérna krawedz
wyiszego magnesu powinna

1
2
. znajdowac sie niewiele powyzej gérnej
@® @
il @) 4 krawedzi modutu kraricéwek, dolna
krawedz nizszego magnesu powinna

znajdowac sie niewiele ponizej dolnej

]
U

krawedzi czujnika kranncowego.
Magnes

Mocowanie magnesu dla gérnego czujnika magnetycznego
Mocowanie magnesu dla dolnego czujnika magnetycznego

L

Listwa zebata

Rys. 7

Zalecane $rednice przewodow

Przyktadowy sposéb poprowadzenia okablowania przedstawiono na rysunku nr 3.

- Zasilanie sieciowe 230VAC: 3 x 1,5mm?
- Fotokomérki:
- odbiornik 4 x 0,5mm?
- nadajnik 2 x0,5mm?
- Lampa sygnalizacyjna: 2 x 0,75mm?
- Zewnetrzna anetna: przewdd koncentryczny ( impedancja 75Q)
- Przyciski sterowania recznego(opcjonalnie): 2 x 0,5mm? (ilo$é zyt moze by¢ wieksza w zaleznosci od potrzeb)

A Uwaga! Podczas podtaczania zasilania 230VAC nalezy zachowac¢ szczegélng ostroznosé, aby
unikna¢ porazenia pragdem lub uszkodzenia automatu.

A Uwaga! W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zamontowa¢ odpowiednie
zabezpieczenie zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajace catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych
przez Ill kategoriag przepieciowa. Automat musi by¢ podtagczony do osobnego obwodu zabezpieczonego
wytacznikiem nadpradowym 10A.

A Uwaga! Zabrania sie podtaczania lub modyfikowania potaczenia w czasie opadéw lub kiedy
wystepuje mozliwos¢ zachlapania elektroniki woda.
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Sposadb podtaczenia

Przed podtaczeniem zasilania do sterownika automatu, nalezy odtaczy¢ wytgcznik nadpradowy

zabezpieczajacy linie zasilajacg automat. Wytgcznik mozna wtaczy¢ dopiero po upewnieniu sie, ze przewody

zasilajgce sg podtaczone poprawnie i nie powstaty nigdzie zadne zwarcia.
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Rys. 8

) UZIEMIENIE

A Uwaga! Przewody podtaczone do ptyty giéwnej powinny od razu opadac w dét, oznacza to, ze nie

moga one wychodzi¢ ponad poziom ptyty gtéwnej.

ELEKTROBIII

str. 10



Opis diod sygnalizacyjnych

D1: Sygnalizacja stanu fotokomarek. D2: Sterowanie reczne otwieranie.
wit.: fotokomorki wykrywajg przeszkode wi.: sygnat na wejsciu aktywny
wyt.: brak wykrytych przeszkéd wyt.: sygnat na wejsciu nieaktywny
D3: Sterowanie reczne zamykanie. D4: Sterowanie reczne stop.
wi.: sygnat na wejsciu aktywny wi.: sygnat na wejsciu aktywny
wyt.: sygnat na wejsciu nieaktywny wyt.: sygnat na wejsciu nieaktywny
D5: Sterowanie reczne praca cykliczna. D6: Zasilanie ptyty gtéwne;.
wi.: sygnat na wejsciu aktywny wi.: jest zasilanie
wyt.: sygnat na wejsciu nieaktywny wyt.: brak zasilania
D7: Stan magnetycznego czujnika krancowego 1. D8: Stan magnetycznego czujnika krarncowego 2.
wit.: czujnik wykrywa magnes pozycji krancowe;j wi.: czujnik wykrywa magnes pozycji krancowej
wyt.: czujnik nie wykrywa magnesu pozycji wyt.: czujnik nie wykrywa magnesu pozycji
krarncowej kraricowe;j
D9: Stan pracy. Dioda KEY: Sygnalizacja stanu pracy odb. radiowego.
wi.: napiecie na wyjsciu silnika i lampy wtgczone W stanie czuwania mruga w nieregularnych
wyt.: napiecie na wyjsciu silnika i lampa wytaczone | odstepach. Wykorzystywana przy programowaniu
mruga: aktywne odliczanie do automatycznego pilotéw (patrz punkt ,, programowanie pilotow)
zamkniecia

Podtaczenie fotokomorek

Fotokomorki sg zabezpieczeniem opcjonalnym i do prawidtowego dziatania napedu nie jest konieczne ich
podtaczanie, jednak ze wzgledu na bezpieczenstwo uzytkownikéw mogacych znalez¢ sie niespodziewanie w

Swietle bramy, warto je zainstalowaé. Schemat podtgczenia fotokomaérek zostat przedstawiony na rysunku nr 8.

Silne promieniowanie stoneczne wptywa na czutos¢ odbiornika fotokomorki. Jesli jeden ze stupkow jest mniej
narazony na bezposrednie silne promieniowanie stoneczne — nalezy go wybra¢ do montazu fotokomarki
odbiorczej.

A Uwaga! Nie instalujac fotokomérek, uzytkownik robi to NA WLASNA ODPOWIEDZIALNOSC.

A Uwagal! Po podtaczeniu fotokomaérek nalezy wyciggnaé zworke fotokomaérek.

A Uwagal! Jesli zastosowanie dodatkowych barier jest niemozliwe, wykorzystaj wejscie STOP w
automacie przez podtaczenie do niego dodatkowych czujnikdw wykrywajacych obecnos¢ przeszkody w
obszarze tylnej czesci bramy. Pojawienie sie sygnatu na wejsciu STOP natychmiast zatrzyma automat i
ochroni cztowieka, zwierze lub inng znajdujaca sie w poblizu bramy przeszkode.
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Opis przetacznika funkcyjnego DIP SW

Przetgcznik DIP SW (patrz rys. 8) odpowiada za wybér funkcji automatu. Przetaczanie funkcji odbywa sie
poprzez przesuniecie przetacznika 1, 2, 3 lub 4 w okreslong pozycje: ON (przesuwak u gory) lub OFF (przesuwak
nadole).

DIP SW 1:

ON: sterowanie z pilota tylko jednym przyciskiem; naped bedzie reagowat na przycisk pilota przy ktérego
uzyciu pilot zostat zaprogramowany do napedu

OFF: sterowanie z pilota z wszystkich przyciskdw; kazdy z przyciskéw obstuguje odrebng funkcje zgodnie z
informacjg narys.9

DIP SW 2:

ON: funkcja blokady (zabezpieczenie przed przypadkowym wcisnieciem przycisku pilota) aktywna; funkcja
bedzie zatgczana automatycznie po 60sek. od ostatniego uzycia przycisku w pilocie i nie pozwoli na
uruchomienie napedu poprzez wcisniecie jedynie przycisku otwierania lub zamykania - celem wyzwolenia pracy
napedu przed wcisnieciem przycisku otwierania/zamykania konieczne bedzie wcisniecie przycisku blokady;
funkcja dziata wytgcznie w przypadku sterowania z wszystkich przyciskéw (przetacznik DIP SW 1 w pozycji OFF).

OFF: blokada nieaktywna

DIP SW 3:

ON: automatyczne zamykanie aktywne; czas do automatycznego zamkniecia regulowany potencjometrem
VR2

OFF: automatyczne zamykanie nieaktywne

DIP SW 4:
ON: funkcja soft stop aktywna (naped bedzie tagodnie konczyt prace elektrycznie hamujac silnik)
OFF: funkcja soft stop nieaktywna (naped bedzie konczyt prace gwattownie)

Programowanie pilotéow

Programowanie pilotow

W celu wgrania pilota do napedu krétko nacisngc i zwolni¢ przycisk ,,KEY” (rys.8) znajdujacy sie na ptycie
sterownika. Urzadzenie wejdzie w tryb programowania pilotéw i dioda "KEY" sie zaswieci na okoto 3sek.
Nastepnie nalezy nacisng¢ dwukrotnie wybrany przycisk w pilocie za kazdym razem przytrzymujac go okoto pét
sekundy. Automat zasygnalizuje wprogramowanie pilota krotkim dzwiekiem. Czynnosc¢ nalezy powtoérzyc z
kazdym pilotem. W przypadku, kiedy przycisk pilota nie zostat wcisniety w czasie $wiecenia diody "KEY"
urzadzenie wychodzi z trybu programowania nie pozwalajgc na wgranie pilota.

Kasowanie pilotow E
Aby skasowac wszystkie piloty z pamieci urzadzenia nalezy

wcisngc¢ i przytrzymac przycisk ,KEY” okoto 5sek. Automat zasygnalizuje

wykasowanie pamieci pilotéw dtuzszym sygnatem dzwiekowym.

A Uwaga! W przypadku probleméw z wgraniem pilota
lub innymi problemami z montazem i regulacja, polecamy
zapoznanie sie z wideoinstrukcjami dostepnymi na naszej
stronie www.elektrobim.pl w zaktadce pomoc lub skanujac

kod QR znajdujacy sie po prawej stronie.
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Regulacja potencjometrow

Regulacja potencjometréw odbywa sie poprzez o
przekrecenie w odpowiednia pozycje osi °
potencjometru. Warto$¢ minimalna (o$ przekrecona
maksymalnie w lewo), warto$¢ maksymalna e

(o$ przekrecona maksymalnie w prawo). Do regulacji °
nalezy uzy¢ matego Srubokreta ptaskiego
mieszczgcego sie w szczelinie osi potencjometru.
1. Blokada ’
Potencjometr VR2 2. Stop
W przypadku aktywnej funkcji automatycznego 3. Zamknij
zamykania (DIP SW 3 w pozycji ON) ustala czas pracy do 4. Otworz RyS . 9

automatycznego zamkniecia. W przypadku wytgczonej

funkcji automatycznego ustala maksymalny czas pracy silnika. Regulacja mozliwa w zakresie okoto 0-120sek.

Potencjometr TORQUE
Umozliwia ptynna regulacje momentu obrotowego silnika (sita z jakg brama bedzie przesuwana).

Potencjometr FORCE

Regulacja zabezpieczenia przecigzeniowego (przeciwzgnieceniowego). Ustala warto$é progowg sity po
przekroczeniu ktorej zamykajgca sie brama zostanie zatrzymana a nastepnie ponownie otwarta (jak przy
napotkaniu przeszkody). Ciezsze bramy z reguty wymagajg wyzszych ustawien zabezpieczenia
przecigzeniowego.

Awaryjne rozblokowywanie — Tryb manualny

W przypadku zaniku energii elektrycznej lub
potrzeby regulacji bramy przy montazu, nalezy wysprzegli¢
naped tak aby nastgpita mozliwos¢ recznego przesuniecia
skrzydta bramy.

Aby wykonac tg czynnosc¢ nalezy uzy¢ dotaczonych do
zestawu kluczy rozblokowujacych i umiescic¢ je w zamku
(Rys. 10). Po przekreceniu kluczyka wyciggnac¢ klamke na
zewnatrz.

Automat po tej czynnosci przejdzie w tryb pracy reczne;j.
Aby przywréci¢ zautomatyzowang prace automatu nalezy

powtdrzy¢ czynnosci w odwrdconej kolejnosci.

ELEKTROBITI

str. 13



Konserwacja

Przynajmniej raz na p6t roku:

- Sprawdzenie ustawienia wyfacznika przecigzeniowego

- Sprawdzenie ustawienia i dziatania fotokomdrek

- Sprawdzenie ustawienia magneséw kraficowych

A Uwagal Listwy oraz koto zebate muszg by¢ utrzymywane w czystosci. W zime nalezy usungé z nich nadmiar lodu.

Problem

Moizliwe przyczyny

Rozwigzanie

Urzadzenie nie reaguje, na ptycie
sterownika nie sSwieci sie zadna
dioda

Silnik sie wtgcza, ale ma problem
ze startem ("buczy")

Nie dziatajg wytaczniki kranicowe

Nie dziata pilot zdalnego
sterowania

1. Brak zasilania 230V.
2. Przepalony bezpiecznik na
ptycie sterownika.

1. Stabe potaczenie kondensatora
rozruchowego z silnikiem.

2. Zuzyty kondensator
rozruchowy.

1. Niepoprawnie ustawione
magnesy na listwie zebate;j.
2. Uszkodzony czujnik
wytacznikdéw krancowych.

1. Zuzyta bateria.
2. Pilot usuniety z pamiegci
sterownika.

1. Podtaczy¢ zasilanie 230V.
2. Wymienié¢ bezpiecznik 5A
znajdujacy sie na ptycie gtdéwnej

1. Skontrolowa¢ potaczenia w
pomaranczowej kostce przy
silniku.

2. Wymienic¢ na nowy (zalecana
wymiana co 2 lata).

1. Poprawié ustawienie
magnesow i sprawdzi¢ ustawienie
przetacznika K1.

2. Wymieni¢ modut krarncowek.

1. Wymienic¢ baterie w pilocie.
2. Wprogramowac pilot od nowa.

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r.o zuzytym sprzecie elektronicznym zabronione jest

umieszczanie tgcznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego kosza.

Uzytkownik, ktéry zamierza pozbyc sie produktu, jest zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego

lub elektrycznego do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sgm. in. przez

sprzedawcow hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne prowadzace

dziatalnos$é w zakresie odbierania odpadoéw.
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